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Urzadzenia zaliczane do systemu rTM SE nie sa kompatybilne z systemem CAREL rTM z uwagi na usprawnienie
protokotu komunikacji bezprzewodowej ZigBee™.
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1. WPROWADZENIE

Przewodnik dotyczacy instalacji ma na celu zapewnienie praktycznej
pomocy monterowi. Opisano w nim instalacje systemu rTM SE, wyjasniajac
wszystkie czynnosci wymagane do jej ukorczenia i podkreslajac wszystkie
procedury, jakie nalezy wykona¢, aby zapewni¢ jak najlepsze rezultaty (od
wstepnej kontroli lokalizacji do instalacji i konserwadji).

Dalsze szczegdty i informacje techniczne mozna znalez¢ w instrukgji
uzytkownika systemu rTM SE (kod +0300030IT).

W celu prawidtowego zainstalowania systemu rTM SE zaleca sie
wykonanie nastepujacych czynnosci:

- kontrola lokalizacj;

- wybodr urzadzen, oferty i planu instalacji;

- konfiguracja systemu;

- instalacja;

- rozruch.

Ponizej przedstawiono szczegdtowy opis dziatan, ktére nalezy wykonac w
ramach prawidtowej konserwacji.

A Wazne: konfiguracje i instalacje systemu rTM SE nalezy powierzyc
wykwalifikowanemu personelowi. Zaleca sie wczesniejsze przeszkolenie
przez firme CAREL.

2. SKLAD SYSTEMU

System rTM SE skfada sie z urzadzen tworzacych infrastrukture

bezprzewodowg ZigBee™, tzn. punktow dostepu, routeréw, mostow i

innych elementéw o okreslonych funkgcjach, takich jak czujniki, organy

wykonawcze, liczniki, mierniki elektrycznosci itp. W celu wybrania z

komponentdw opisanych ponizej tych, ktére beda jak najlepiej spetniac

wymagania projektowe nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace kwestie:

« CO wymaga mierzenia, monitorowania i kontrolowania;

- intensywnos¢ uzytkowania (wybor miedzy urzadzeniami z zasilaniem
bateryjnym i sieciowym);

+ miejsce instalacji (dostepnos¢ punktu pomiaru, przeszkody blokujace
sygnat bezprzewodowy).

Czujniki bezprzewodowe systemu rTM SE

+ Czujnik BP SE o kodzie WSO1UOTMOO (zasilany baterig o dtugiej zywotnosci)
— 1 temperatura (wbudowana sonda)
— Szczelna obudowa IP65, brak wymaganego okablowania.
— Sugerowane zastosowanie: gabloty, procedury HACCP.

» Czujnik EP SE o kodzie WSOTWO2MOO (zasilany baterig o dtugiej

Zywotnosci)

— 2 temperatury

— 2 wejscia cyfrowe

— Za pomiar wartosci temperatury odpowiadajg sondy NTC firmy
CAREL (dostarczane oddzielnie).

— Wejscia cyfrowe sg w stanie monitorowac stan rozmrazania, otwarcie
drzwi, wigczenie oswietlenia, alarm zewnetrzny itp. (wymagane
okablowanie pofaczone ze stykami beznapieciowymi).

— Sugerowane zastosowanie: komory chtodnicze, szafy chtodnicze itp.

+ Czujnik SA o kodzie WS01GOTMOO (zasilany baterig o dtugiej zywotnosci)
— Temperatura i wilgotno$¢ pomieszczenia
— Montaz nascienny, wyglad umozliwiajacy stosowanie w obiektach
mieszkalnych. Brak wymaganego okablowania.

« Czujnik SI do stosowania w warunkach przemystowych, o kodzie
WSO01FOTMOO (zasilany baterig o dtugiej zywotnosci)
— Czujnik temperatury, wilgotnosci i oswietlenia pomieszczenia
— Montaz nascienny, wyglad umozliwiajacy stosowanie w obiektach
mieszkalnych. Brak wymaganego okablowania.

Struktura bezprzewodowa ZigBee™ systemu rTM SE
« Punkt dostepu: Odbiornik/nadajnik bezprzewodowy ZigBee™

— kod WS01AB2M20 (zasilany pradem 12V AC/DCQ).

— Jest to punkt zapewniajacy potaczenie miedzy komponentami
bezprzewodowymi systemu rTM SE i przewodows linig danych z
nadzorcg firmy Carel lub BMS (system zarzadzania budynkiem), z
wykorzystaniem protokotu Modbus®, za posrednictwem RS485.

— Podczas konfiguracji kazde urzadzenie przewidziane w systemie
r'TM SE jest przydzielane do okreslonego punktu dostepu i w wyniku
tego do okreslonej sieci bezprzewodowe).

— Do kazdej linii szeregowej mozna przydzieli¢ nawet 7 punktéw
dostepu.

» Router: Repeater bezprzewodowy ZigBee™

— kod WSOTRC1M20 (zasilany pragdem 230V AQ).

— Wzmacnianie sygnatéw bezprzewodowych oznacza:

— mozliwos¢ objecia wiekszych powierzchni i odlegtosci miedzy
punktem dostepu a czujnikami;

— mozliwos¢ pokonania przeszkdd lub warunkéw  wptywajacych
niekorzystnie na zasieg sieci bezprzewodowej;

— mozliwos¢ rozbudowania sieci czujnikdw o wiekszg liczbe urzadzen.

Inne urzadzenia wchodzace w sktad systemu rTM SE, z

wbudowana funkcja routera

System rTM SE umozliwia takze dziatanie innych urzadzen z zasilaniem
zewnetrznym  jako  repeatery  bezprzewodowe,  wykorzystujac
whbudowang funkcje routera.

— Router EP1, kod WS01VB2M10 (zasilany pradem 12/24V AC/DQ).

— Te same funkgcje, co czujnik EP SE, z wbudowang funkcja routera.

— 2 sondy temperatury NTC, 2 wejscia cyfrowe (patrz czujnik EP SE).

— Dzieki zasilaniu zewnetrznemu urzadzenie moze by¢ uzywane do
zastosowan wymagajacych bardzo czestego przesytania (szybkie
cykle przefaczania wejs¢  cyfrowych, wymagajace transmisji
bezprzewodowej), np.: System bezprzewodowy ze sterowaniem
,Floating  Suction’, zapewniajgcy mniejszy pobdr mocy i
dostosowujacy prace stojaka sprezarki do obcigzenia.

+ Router-most, kod WSO01RB2M20 (zasilany pradem 12/24V AC/DC).

— Stanowi kompletny i oczywisty zamiennik odcinka kabla RS485,
wykorzystujagc  transmisje  bezprzewodowg  ZigBee™  miedzy
routerem-mostem a punktem dostepu. Limity w zakresie komunikacji
mozna znalez¢ w instrukcji technicznej.

— Router-most mozna podtaczy¢ do oryginalnych urzadzen magistrali
Modbus, tgczonych przewodowo z podsiecig RS485 routera-mostu.

— Urzadzenia te, taczone fizycznie tylko z routerem-mostem, sg zatem
wykrywane” przez nadzorce firmy CAREL lub system BMS tak,
jakby byty fizycznie podtaczone do tej samej sieci RS485, do ktorej
podfgczony jest punkt dostepu.

— Sugerowane zastosowanie: Systemy Modbus®, w przypadku ktorych
instalacja odcinkéw kabli szeregowych RS485 jest zbyt trudna lub za
droga.

» Router-organ wykonawczy RA, kod WSOTHO2M?20 (zasilany pradem 12

VAQ).

— Jestto modutrozszerzer WE/WY, obejmujacy 2 wyjscia przekaznikowe,

2 wejscia cyfrowe i 1 wejécie na sonde temperatury NTC (10 K przy
25°C). Obejmuje funkcje termostatu grzewczo-chtodzacego z
mozliwoscig konfiguracji.

—To urzadzenie mozna wykorzystywa¢ do wielu zastosowan, co
umozliwia dodanie sterowania i organéw wykonawczych w dowolnej
pozycji w przestrzeni objetej systemem bezprzewodowym rTM SE.
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+ LICZNIKI BEZPRZEWODOWE rTM Cl, kod WSOTE02MOO (zasilane baterig

o dtugiej zywotnosci)

— Przeznaczone do pomiaru poboru mocy lub przeptywdw objetosciowych
(gazu, wody itp,) na podstawie sygnatow impulsowych, generowanych
przez standardowe urzadzenia. Mogg by¢ uzywane z dowolnym
systemem Modbus® podtaczonym do powigzanego punktu dostepu.

— 2 wejscia cyfrowe licznika impulsow

— 2 wejscia temperatury NTC (10 K przy 25°C)

+ ROUTERY-LICZNIKI rTM SE RC, kod WSOTNO2M20 (zasilane pradem
12/24V AC/DC)

— Takie same funkcje, jak w przypadku licznika impulséw Cl

— 2 wejscia cyfrowe licznika impulséw

— 2 wejscia temperatury NTC (10 K przy 25°C)

Podsumowanie kodéw produktow

CAREL

 Router i miernik energii jednofazowej (wtyczka i przetacznik), kod

WS01C01*0 (zasilanie sieciowe, 85 do 250V AC)

— Przeznaczony do pomiaru poboru mocy jednofazowego odbiornika
elektrycznego o mocy znamionowej siegajacej 2500 W. Zarzadzanie
wiaczaniem/wytaczaniem w pofaczeniu z systemami z funkcja pracy
opartej na harmonogramie.

Dostepne z wtyczkami wymienionymi ponizej:

— wioska,

— francuska,

— brytyjska,

— niemiecka,

— uniwersalna (wymaga podtaczenia do zasilania elektrycznego za
pomoca kabla).

Kod Model Funkcje Zasilanie
WS01U0TMO00 Czujnik BP SE Temperatura w gablotach Bateria
WS0T1UOTMO1 Czujnik BP SE (opakowanie zbiorcze 20 szt.) Temperatura w gablotach Bateria
WS0TW02M00 Czujnik EP SE Temperatura w gablotach lub komorach chtodniczych Bateria
WS01G0TM00 Czujnik SA Temperatura/wilgotno$¢ pomieszczenia Bateria
WSO01FOTMO0 Czujnik SI Temperatura/wilgotnos¢/oswietlenie, do zastosowan w warunkach Bateria
przemystowych
WS01AB2M20 Punkt dostepu Brama bezprzewodowa ZigBee™ - RS$485 Modbus® 12/24V AC/DC
WS01RC1M20 Router Repeater bezprzewodowy ZigBee™ 230V AC
WS01VB2M10 Router-czujnik EP1 Repeater + czujnik temperatury 12/24V AC/DC
WS01RB2M20 Router-most Repeater + most RS485 Modbus® 12/24V AC/DC
WS01H02M20 Router-organ wykonawczy Repeater + modut WE/WY lub termostat 12V AC/DC
WS01E02MO0 Licznik impulséw Licznik impulséw do modutéw energii Bateria
WS0TN02M20 Router-licznik impulséw Repeater + licznik impulséw do modutéw energii 12/24V AC/DC
WS01C01010 Wiyczka rTM — witoska Miernik energii jednofazowej (przekaznik 10 A, maks. 250V AC) 85-250V AC
WS01C010G0 Wiyczka rTM — brytyjska Miernik energii jednofazowej (przekaznik 10 A, maks. 250V AC) 85-250V AC
WS01CO10F0 Wtyczka r'TM — francuska Miernik energii jednofazowe] (przekaznik 10 A, maks. 250 V AC) 85-250V AC
WS01CO10E0 Wtyczka rTM — niemiecka (European Schuko) Miernik energii jednofazowe] (przekaznik 10 A, maks. 250V AC) 85-250V AC
WS01C010X0 Przetacznik rTM — uniwersalny Miernik energii jednofazowej (przekaznik 10 A, maks. 250 V AC) 85-250V AC

Tab.1.a

Dalsze informacje techniczne dotyczace urzadzert mozna znalez¢ w odpowiedniej instrukcji uzytkownika.
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3. CZYNNOSCIPOPRZEDZAJACE INSTALACJ

3.1 Kontrola lokalizacji

Zaleca sie przeprowadzenie kontroli lokalizacji, w ktérej urzadzenia wchodzace w sktad systemu rTM SE zostang zainstalowane, aby uzyskac wyrazny wglad i
unikna¢ wszelkich krytycznych sytuacji, ktérych nie mozna dostrzec na zdjeciach ani rysunkach uktadow i ktére moga zaburzy¢ prawidtowe dziatanie. Dzieki
temu mozna unikna¢ krytycznych obszardw wystepowania zaktdcen, ktérych przyczyna sg inne urzadzenia znajdujace sie w obszarze lub konstrukcje
budynkéw, ktére utrudniaja komunikacje bezprzewodowa.

Przeprowadzi¢ kontrole, pamietajac o nastepujacych kwestiach:
1. poprosic¢ o rysunek lub sporzadzi¢ go (jezeli mozliwe jest skalowanie) przedstawiajacy uktad gablot i komdr chtodniczych;
2. zapisa¢ nastepujace informacje na rysunku:
— konstrukcja i grubos¢ scian wewnetrznych;
— potozenie metalowych przeszkdd w otoczeniu: potki, podnosniki, metalowe przegrody, drzwi pozarowe;
3. sprawdzi¢, jakie inne urzadzenia bezprzewodowe s zainstalowane wraz z ich czestotliwoscia roboczg;
4. sprawdzi¢ ruch w kanatach bezprzewodowych 2,4 GHz korzystajac z urzadzenia analizujgcego spektrum radiowe kanatow 2,4 GHz. W tym celu mozna
uzy¢ urzadzenia recznego rTM SE firmy CAREL o kodzie WS01L01MOO; to urzadzenie wskazuje poziom nasycenia kanatu bezprzewodowego. Korzystajac
z urzadzenia recznego rTM SE nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
— wiaczy¢ urzadzenie = przycisk wigczania (ON);
— uruchomic¢ funkcje ,Ener.Scan”i potwierdzi¢ wciskajac prawy przycisk. Zaczeka¢ na zakoriczenie procesu;
— przewina¢ wartosci okreslone dla wszystkich kanatéw uzywajac przyciskow,w gére”i,w dot”

Caly proces trwa okoto jednej minuty.
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o Uwaga: Kazdy monter i technik odpowiedzialny za konserwacje powinien posiada¢ wiasne urzadzenie reczne rTM SE.

5. Sprawdzi¢, ktore kanaty sg mniej zajete (17 1 19 na przedstawionym przyktadzie). System ZigBee™ jest tak zaprojektowany, aby wspdtdzieli¢ pasmo
radiowe z innymi urzadzeniami pracujgcymi w tym samym kanale. Jednak korzystanie z mocno obcigzonego kanatu spowoduje spadek wydajnosci, co
przefozy sie na zmniejszenie predkosci i wydtuzenie czasu odpowiedzi.

6. Zapisac informacje okreslone za pomoca urzadzenia recznego rTM SE w odpowiednim dokumencie lub zataczy¢ zdjecie wyswietlacza, na ktérym
przedstawione sg wszystkie kanaty. Wazne jest, aby zaznaczy¢ na ukfadzie potozenie, w ktérym przeprowadzono skanowanie. Wynik nalezy
przechowywac razem z dokumentami zawierajagcymi dane instalacyjne. Zdjecie i zmierzone dane mogg by¢ przydatne podczas okreslania zmian, do
ktérych moze dojs¢ na skutek czynnikdw zewnetrznych (np. pdzniejsze dodawanie kolejnych urzadzen ZigBee™).

Wazne jest, aby przydzieli¢ do systemu najlepszy kanat komunikacji, ktory byt dostepny podczas konfiguracji systemu w innej lokalizacji (postepowac
zgodnie ze wskazdéwkami dotyczacymi przypisywania parametréw punktu dostepu, ktére okreslono ponizej).
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Automatyczny wybor kanatu bezprzewodowego:

— okresli¢, gdzie zainstalowane zostang nadzorca, punkt dostepu oraz czujniki;

Punkt dostepu rTM SE automatycznie wybiera kanat z najmniejszym ruchem, gdy uruchomiona zostanie funkcja, tworzenia sieci i wyboru kanatu’, oceniajac
sygnaty innych urzadzen bezprzewodowych, dostepne i aktywne w otoczeniu w chwili przeprowadzania procedury automatycznej;

7. okresli¢ na rysunku uktadu potozenie, w ktérym zainstalowane zostanga czujniki bezprzewodowe, zaznaczajagc modele BP, EP, EP1, SA, SI, CI:
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— narysowac okrag o promieniu 30 m wokét routerdw i punktéw dostepu;
— dodac pozostate urzadzenia, np. routery-mosty;

— dodac pozostate routery, aby zapewnic pokrycie obszaru instalacji urzadzen siecig bezprzewodowsg;
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— upewnic sie, ze:
— kazdy czujnik moze komunikowac¢ sie z dwoma réznymi routerami;
— kazdy router moze komunikowac sie zdwoma réznymi routerami. Dodac inne urzadzenia, jezeli bedzie to konieczne.
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8. Jezeli konieczne bedzie zainstalowanie innych urzadzen bezprzewodowych, nalezy sprawdzi¢ ich dane techniczne w celu upewnienia sie, ze pracuja
na tej samej czestotliwosci (2,4 GHz), na jakiej pracuje system rTM SE (np. instalacja alarmowa, urzadzenia do zarzadzania zapasami, systemy numeracji
dla kolejek itp.).

3.2 Praceinstalacyjne

Zleci¢ elektrykowi wykonanie ponizszych prac, zapisujac na rysunku uktadu:
» ukfad linii szeregowej RS485 miedzy punktem dostepu a nadzorca;
« skrzynki przytaczowe zainstalowane dla punktu dostepu, routera i pozostatych urzadzen, wymagajace zasilania zewnetrznego, w ramach ktérego
przewidziane sg réwniez transformatory mocy;
+ pofaczenia nadzorcy;
— zasilanie 230V AC;
— siec¢ Ethernet;
— podiaczenie linii telefonicznej w przypadku korzystania z modemu;
« wykonanie otwordw na potrzeby instalacji czujnikow BP SE na gablotach z wykorzystaniem szablonu (w celu przyspieszenia instalacji).

3.3 Wybér urzadzen i oferty

1. Rozmiesci¢ punkty dostepu na rysunku uktadu, umieszczajac je najlepiej w nastepujacych miejscach:
— w poblizu systemu nadzorczego w celu ograniczenia dtugosci linii szeregowe;j
— w poblizu jak najwiekszej liczby czujnikdw, biorac pod uwage promier roboczy sygnatu bezprzewodowego, ktéry wynosi 30 m;

2. okresli¢ potozenie routerdw na rysunku tak, aby zagwarantowac pokrycie siecig bezprzewodowa catego obszaru, w ktérym zainstalowane sa czujniki.
wazne jest, aby wzig¢ pod uwage mozliwos¢ zmiany warunkéw srodowiskowych. Podczas rozmieszczania urzadzen nalezy upewni¢ sie, ze sygnat
bezprzewodowy emitowany z kazdego czujnika lub routera dociera do przynajmniej dwdch innych urzadzen w tej samej sieci bezprzewodowej, tzn.
routera i punktu dostepu lub dwdch routeréw;

3. sprawdzi¢ ukfad sklepu, biorac pod uwage, ze bezposrednie przeszkody (state lub ruchome) moga blokowac sygnat. Zainstalowac routery, aby
wzmocni¢ sygnat i zwiekszy¢ jego zasieg. Nalezy pamietac, ze kazdy punkt dostepu jest w stanie zarzadzac bezposrednio 30 czujnikami lub 60 w
przypadku dodania routera. Postepowac zgodnie z ponizszymi wytycznymi:

— Do 15 czujnikéw: 1 punkt dostepu i 1 router:

— Od 16 do 30 czujnikdéw: 1 punkt dostepu i 2 routery:
— Od 31 do 45 czujnikéw: 1 punkt dostepu i 3 routery:
— Od 46 do 60 czujnikdw: 1 punkt dostepu i 4 routery:

4. przydzieli¢ kolejny numer punktom dostepu (identyfikator szeregowy od 1 do 7) oraz czujnikom (identyfikator od 16 do 126). Routery sa konfigurowane
automatycznie poprzez przydzielanie kolejnego identyfikatora szeregowego z przedziatu od 200 do 247. Maksymalna liczba urzadzen to 60, z czego
48 mozna podtaczy¢ do nadzorcy;

5. sporzadzi¢ tabele instalacyjna, podobng do przedstawionej na ponizszym przyktadzie i wpisa¢ te same informacje oraz identyfikatory szeregowe, ktére
sa podane na rysunku instalacyjnym oraz zaktualizowac rysunek uktadu na podstawie tych samych informacji.

Nastepnie doda¢ pole Router MAC i identyfikator szeregowy, ktéry zostanie przydzielony podczas konfiguracji/instalacji. W przypadku czujnikéw EP SE i
routeréow-czujnikow EP1 z dwiema sondami temperatury nalezy réwniez zapisa¢ numer sondy, NTC1 lub NTC2 i powiazane z nig wejscie cyfrowe.

Przyktadowa tabela, ktéra nalezy wypetni¢ danymi instalacyjnymi.

Mozna wykorzystac tabele zamieszczona na koricu niniejszej instrukgji.
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Nazwa gabloty Identyfikator |Adres MAC (szesna- Typ urzadzenia Powiazany punkt SondaNTC1 |SondaNTC2 |DI1 |DI2
szeregowy stkowy) dostepu

/ 1 EDD4 Punkt dostepu / / / / /

Nabiat 1 21 123B Czujnik BP SE 1 AP 1 / / / /

Nabiat 2 22 Czujnik BP SE 2 AP 1 / / / /

BT.1 23 77B6 Czujnik EP SE 1 AP 1 Parownik 1 Stan 1 / /

BT.2 24 23DE Czujnik EP SE 2 AP 1 Parownik 2 Stan 2 / /

/ Router-most AP 1 / / / /

Nabiat 3 25 12CB Czujnik BP SE 3 AP 1 / / / /

BT.3 26 1432 Czujnik EP1 SE 3 AP 1 Parownik 3 Stan 3 / / Tab.3.b

6. Po wypetnieniu tabeli i okresleniu numeréw oraz modeli urzadzen, ktére majg zosta¢ zainstalowane nalezy wypetnic¢ liste kodéw produktow
wymaganych do zamoéwienia materiatéw.

7. Nalezy réwniez pamieta¢ o dodaniu nastepujacych kodéw do zamowienia:
— Transformator, wersja z wtyczka: TRASP3E120
— Transformator z panelem elektrycznym: TRADR4WO012

Dla kazdego z ponizszych komponentdw nalezy przewidzie¢ jeden transformator:

WS01AB2M20 PUNKT DOSTEPU RTM SE AP 12/24V AC — Modbus®

WS01RB2M20 ROUTER-MOST RTM SE RB 12/24 V AC — Modbus®

WS01VB2M10 ROUTER-CZUJNIK RTM SE EP1 12/24 V AC/DC — 2 NTC -2 DI

WSO0TN02M20 ROUTER-LICZNIKI RTM SE RC 12/24 V AC/DC — 2 DI - 2 NTC

WS01H02M20 ROUTER-ORGAN WYKONAWCZY RTM SERA 12V AC/DC-2D.. - 1 NTC-2D.O.

W przypadku routera 230 V AC WSOTRCTM20 nie stosuje sie transformatora.

— Sondy NTC (1 lub 2 szt.) dla kazdego czujnika o nastepujacych kodach:

WS01VB2M10 ROUTER-CZUJNIK rTM SE EP1 12/24V AC/DC - 2 NTC - 2 D

WS01H02M20 ROUTER-ORGAN WYKONAWCZY rTM SERA 12V AC/DC -2 DI. - 1 NTC -2 D.O.
WS01W02MO00 CZUJNIK BEZPRZEWODOWY rTM SE EP SE 2 NTC - 2 DI

WS01E02M00 LICZNIKI BEZPRZEWODOWE rTM SE Cl 2 DI — 2 NTC — Modbus®

W przypadku sond NTC (10 K przy 25°C) nalezy zapoznac sie z kodami CAREL NTC***** podanymi w cenniku
Sondy NTC nie stosuje sie w przypadku nastepujacych modeli:

WS01U0TMO00 CZUJNIK BEZPRZEWODOWY rTM SE BP SE (SONDA WBUDOWANA) -40T50 G
WS01GOTMO00 CZUINIK BEZPRZEWODOWY rTM SE DO MONTAZU NASCIENNEGO SA TH -10T60G 10-90% rH
WSO1FOTMO0 CZUINIK BEZPRZEWODOWY rTM SE DO MONTAZU W OBIEKTACH PRZEMYStOWYCH SI THL -20T70G 10-90 % rH

— Srubokret magnetyczny, do aktywacji przetacznika czujnika o kodzie 0000000722.
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4. KONFIGURACJA SYSTEMU

W przypadku bezposredniej konfiguracji systemu na miejscu punkt dostepu jest w stanie automatycznie wybra¢ najlepszy kanat komunikacji. Z drugiej
strony, w przypadku wczesniejszej konfiguracji poza miejscem instalacji, konieczne jest wybranie kanatu bezprzewodowego, okreslonego podczas kontroli
lokalizacji i nalezy skonfigurowac punkt dostepu za pomocg programu,Clone_AP". JezZeli kanat jest juz zapetniony przez inne, uzywane dotychczas systemy,
moze wystapic¢ spadek wydajnosci komunikacji miedzy urzadzeniami. Biorac pod uwage czasy transmisji danych systemu rTM SE, ten problem jest zwykle
nieistotny. Wykonac ponizsze procedury, aby przeprowadzi¢ podstawowga konfiguracje systemu.

Nastepnie wybiera sie parametry i okresla sie ustawienia odpowiedniego systemu nadzorczego firmy Carel (PlantVisorPRO lub PlantWatchPRO).

4.1 Proceduralaczenia

Procedura faczenia to specjalna operacja, ktérej celem jest potaczenie sond z punktem dostepu. Po jej wykonaniu czujniki i routery beda przesyta¢ dane
dotyczace temperatury mierzonej bezprzewodowo tylko do jednego powigzanego punktu dostepu, korzystajac z kanatu bezprzewodowego, okreslonego
poprzez przydzielenie parametréw sieciowych.

Punkt dostepu odbiera dane wykorzystujac czujniki i inne urzadzenia oraz przekazuje je przez linie szeregowg Modbus® RTU RS485 do nadzorcy.

4.2 Konfigurowanie urzadzen

Na urzagdzeniach nalezy wykonac¢ nastepujace dziatania:
- ustawianie adresu szeregowego;
« faczenie.

4.3 Konfigurowanie punktu dostepu

W celu skonfigurowania punktu dostepu nalezy postepowac zgodnie ze wskazéwkami podanymi ponize).

Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi

AP-1 Urzadzenie reczne rTM Przed zainstalowaniem systemu nalezy sprawdzi¢, w Przewing¢ wszystkie 16 kanatéw ZigBee™ uzywajac
CAREL numer kat. WSO1LOTMOO | ktorych kanatach wystepuje mniejszy ruch korzystajac z przyciskéw ,w gére”i,w dot"

funkcji Ener.Scan.

Zrobic¢ zdjecie i zapisac kanaty z najmniejszym ruchem.

%-HANDHELD ENERGY ENERGY
ZB-CAREL SCANNING SCANNING
_ <" S
i F Not Joined Wa%ging iz —
- P —
>Netw.Scan . Con:\cpolceetsison . 15 -
>Join Netw ro—— %g I-
- 18 mmm
198
20—
21—
AP-2 1. Uruchomi¢ funkcje Netw.Scan. A
2. Zaczekac na zakonczenie procesu SKANOWANIA SIECI. WAZNE:
3. Jezeliw obszarze beda wystepowac inne sieci Zwréci¢ uwage na uzywane kanaty bezprzewodowe.
bezprzewodowe systemu rTM-SE firmy CAREL, zostang
one przedstawione na wyswietlaczu. W przypadku braku zainstalowanych urzadzen zadne
kanaty nie bedg widoczne.
%-HANDHELD NETWORKS NETWORKS
ZB-CAREL SCANNING SCANNING
Detect:5
Node
Not Joined Wa%ging 1C3h OanOnleDz
>Ener.Scan 14 0x3337
WD || complot on || M (2l 03333
>Join Netw —
AP-3 Punkt dostepu Wybra¢ adres Modbus punktu dostepu od 1 do 7 Nalezy uwaza¢, aby nie przydzieli¢ tego samego adresu
CAREL numer kat. WSOTAB2M20 | (przetacznik typu DIP 1-2-3) dwom réznym urzadzeniom w tej samej sieci.
DIP 1-2-3
Adres Modbus punktu dostepu DIP 1 DIP 2 DIP 3
z mozliwoscia ustawienia z pozio- 0 0 0
mu nadzorcy
1 1 0 0
2 0 1 0
3 1 1 0
4 0 0 1
5 1 0 1
6 0 1 1
7 1 1 1
DIP 4-5
Szybkos¢ transmisji danych DIP 4 DIP 5
9600 boddw 0 0
19 200 boddw 1 0
38400 bodow 0 1
115 200 bodow 1 1

OUwaga:O:w -1 =wh
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Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
AP-4 Podfaczyc zasilanie 12/24 V AC (zalecane zasilanie 12V AC i | Sprawdzi¢, czy swieci sie dioda L1
sie¢ szeregowa.
W przypadku podtaczania kilku urzadzen do tego samego
transformatora nalezy zachowac¢ odpowiednia polaryzacje
GiGO.
A Wazne! Ten stan osigga sie tylko w przypadku
nowego lub ZRESETOWANEGO urzadzenia.
W przeciwnym razie dioda L1 miga, co oznacza, ze punkt
dostepu zostat juz skonfigurowany i jest aktywny. (Patrz
akapit,Procedura resetowania réznych urzadzen”)
AP-5 Wcisna¢ przycisk T1, aby automatycznie wybrac kanat Zaczekag, az dioda L1 zacznie wolno migac (1 s). Miga-
bezprzewodowy (PANID i rozszerzony PANID). nie diody L1 oznacza, ze punkt dostepu automatycznie
wybrat sie¢ bezprzewodowa.
AP-6 Punkt dostepu jest teraz skonfigurowany. Po pofaczeniu urzadzernh nalezy ponownie wcisngé
Aby potaczy¢ urzadzenia (czujniki lub routery) z punktem |przycisk T1, aby zamkna¢ sie¢ bezprzewodowa. Dioda L1
dostepu ,0tworz sie¢ bezprzewodowa', wcisngé ponownie |zacznie wolno migac (1 's).
przycisk T1.
Sie¢ mozna réwniez otworzy¢ z poziomu urzadzenia A
recznego rTM SE. Wazne! Sie¢ zamyka sie automatycznie 15 minut
Jezeli dioda L1 miga szybko (0,25 s), oznacza to otwarcie|po jej otwarciu.
sieci bezprzewodowej, ktéra jest gotowa do pofaczenia
czujnikdw.
AP-7 Urzadzenie reczne rTM SE 1. Uruchomi¢ ponownie funkcje Netw.Scan. Kanat dodany do listy do kanat wybrany przez instalo-
Carel numer kat. WSOTLOTMOO  |2.  Zaczekac na zakonczenie SKANOWANIA SIECI. wany punkt dostepu.
3. Sprawdzi¢ kanaly bezprzewodowe, ktére dodano do
listy, poréwnujac je z poprzednim procesem Netw. )
Scan przeprowadzonym w punkcie AP-2. NETWORKS
SCANNING
Detect:5
Ch PanID
Z-HANDHELD NETWORKS NETWORKS 13 0x0212
ZB-CAREL SCANNING SCANNING 12 0x3337
Detect:5 21 0x3333
- NotNggined Wa?o:ing 1C3h OPX%IEII% -
>En%r.scan . Colzr‘;fpolceetsison . %% gigggg
1a—" >Join Netw _—— 24 0x1223
AP-8 Za pomocg przyciskow ,w gore” oraz,w dot"wybraé nowy  |Potgczyc urzadzenie reczne rTM SE z nowa siecig

kanat i potwierdzi¢ go, wciskajac przycisk,w prawo’”.

bezprzewodowa.

Join
attempt
to Network

Channel 23
Pan 0x15B3

Success!

pPress Keyl}
)

A Wazne! Urzadzenie reczne mozna réwniez
pofaczy¢ otwierajac wymagang sie¢ bezprzewodowa
punktu dostepu i potwierdzajac funkcje Join Netw”na

urzadzeniu recznym rTM SE.
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Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi

AP-9 Na wyswietlaczu przedstawione zostana gtéwne parametry|+ Kanat komunikacji bezprzewodowej

sieci bezprzewodowej. Wpisa¢ je w dokumentach instala-|* PANID powoduje wyswietlanie ostatnich 4 i najmniej

cyjnych oraz na punkcie dostepu. waznych cyfr (wszystkie sa wyswietlane na nadzorcy);

) + [rozszerzony PANID] powoduje wyswietlanie dwdch

Z-HANDHELD blokéw zawierajacych po 8 cyfr (na nadzorcy
ZB-CAREL wyswietlane sg 4 bloki po 4 cyfry).

Node
Joined

Channel 23
Pan 0x15B3
0x803EAOQOF

DO07E803

>Commands
>Leave Net

Tab.4.a

Punkt dostepu mozna skonfigurowa¢ wykorzystujac okreslony kanat bezprzewodowy i przeprowadzajac procedure opisang w rozdziale ,Konfiguracja
punktu dostepu” W tym celu nalezy skorzystac z programu,Clone_AP"i przydzieli¢ dane sieci do punktu dostepu skonfigurowanego wczesniej w innym
miejscu.

4.4 Konfigurowanie routera
W celu skonfigurowania routeréw nalezy postepowac zgodnie ze wskazdéwkami opisanymi ponize).

Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi

R-1 Numery kat. Adres szeregowy ustawia sie w inny sposéb: A
« WS01VB2M10 W przypadku routeréw: Wazne!
+ WSOTNO2M20 « adres jest przydzielany automatycznie przez punkt Nie przydziela¢ powielonych adreséw szeregowych. Kazdy
+ WS0THO2M20 dostepu, ktéry wybiera kolejne adresy rosnaco z adres mozna powigzac tylko z jednym urzadzeniem —

przedziatu od 200 do 247; dla nadzorcy widocznych | sprawdzi¢ wszystkie wystepujace urzadzenia.
moze byc tacznie 48 adreséw. Wszelkie pozostate
routery (maks. 60 dla kazdego punktu dostepu) nie
beda widoczne.

W przypadku czujnikéw/organéw wykonawczych/
licznikéw impulsow:
« adres ustawiany za pomocg przetacznika typu DIP.

Wybra¢ adres sieciowy, ktéry ma zosta¢ przydzielony
do urzadzenia EP1/RA/RC, z przedziatu od 16 do 126
(przetaczniki typu DIP od 1 do 8)

Adres szeregowy d1....d8
16 00001000
17 10001000
18 01001000
19 11001000
20 00101000
21 10101000
22 01101000
23 11101000
24 00011000
25 10011000
126 01111110

Cafq tabele zamieszczono na koncu dokumentu

o Uwaga: 0 =wyt.- 1 =wkh

Numery kat. Nie ma potrzeby wyboru adresu sieciowego.
* WSOTRC1IM20
» WSO1RB2M20

Numer kat. W przypadku routera-mostu  WSO1RB2M20 nalezy g
WSO01RB2M?20 sprawdzi¢, czy wszystkie cztery przefaczniki typu DIP s3 Wazne!
rozigczone (OFF). Podczas przydzielania adresu szeregowego do urzadzen

Przetaczniki typu DIP stuzg do konfiguracji sieci lokalnej| podtaczonych do linii szeregowej RS485 nalezy traktowac je
R5485. Nie nalezy zmienia¢ ustawiert domysinych (patrz|tak, jakby byty podtaczone do linii szeregowej RS485 punktu
okreslony punkt w instrukgji technicznej dotyczacej sy-|dostepu, unikajac przydzielania powielonych adreséw.

stemu rTM SE).
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Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
R-2 W przypadku numerow katalogowych: taczenie bedzie zakoriczone, gdy trzy diody beda
+ WSO01RB2M20 wytgczone, a dioda L1 zacznie migac (L2 i L3, L4 dla routera-
+ WS01VB2M10 mostu wytaczone).
o ?99% + WSO0TNO2M20 Zapisa¢ na etykiecie adres szeregowy okreslony rosngco.
[n + WSO0THO02M20 W przypadku urzadzert WSO1VB2M10, WSO1NO2M20,
Podtaczyc zasilanie 12/24 V AC (zalecany transformator | WSOTH02M20 nalezy réwniez zapisac adres czujnika usta-
12V AQ). wiony na przetgcznikach typu DIP.
Podtaczyc sie¢ szeregowa i czujniki/wejscia cyfrowe.
W przypadku podtaczania kilku urzadzen do tego A Waznel
samego transformatora nalezy zachowa¢ odpowiednia Osiaga sie to tylko w przypadku nowego lub ZRESETO-
polaryzacje G i GO. WANEGO urzadzenia. W przeciwnym razie dioda L1 miga
Urzadzenie o numerze katalogowym WS01RC1M20 wolno (1s).
nalezy zasila¢ pradem 230V AC.
(Patrz akapit,Procedura resetowania urzadzen”)
* WSO0TN02M20
* WS0TH02M20
« WS01RB2M20
« WS01VB2M10
* WSOTRCIM20
Opis
1. Zasilanie 12V AC/DC
2. wyjscie cyfrowe przekaZnika 1
3. wyjécie cyfrowe przekaznika 2
4. wejscia cyfrowe/analogowe
5. przycisk roztaczania
6. przetaczniki typu DIP do ustawiania adresow szeregowych
7. Diody
R-3 Punkt dostepu lub urzadzenie Aby otworzyc sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu Dioda L1 miga szybko (0,25 s). Sie¢ bezprzewodowa zostata

reczne rTM SE

w celu potaczenia z nim urzadzenia, nalezy wcisnac
przycisk lokalny lub uzy¢ urzadzenia recznego rTM SE:

's 2 's 2
Z-HANDHELD Z-HANDHELD
ZB-CAREL ZB-CAREL
Network
Commands
Channel 23 Network
Pan 0x15B3 >0Open Net is

0x803EAQ0QF
DO07E803

>Reset One
>Set Passw
>Sens Menu

Open
>>>>>

>Ping Test
>Commands
>Leave Net

A Waznel!

Nalezy otworzy¢ tylko sie¢ bezprzewodowa punktu
dostepu taczonego z routerem. W przypadku wszystkich
pozostatych punktow dostepu sie¢ bezprzewodowa
musi by¢ zamknieta.

otwarta i jest gotowa do potaczenia routera.
Zasilanie routeréw nalezy wiaczac po kolei.

o Uwaga:

Punkt dostepu automatycznie przydziela adresy szeregowe
po kolei z przedziatu od 200 do 247.
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Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
R-4 Numery katalogowe routeréw Po wiaczeniu zasilania routera nastepuje automatyczne |taczenie bedzie zakoriczone, gdy trzy diody beda
firmy Carel rozpoczecie procedury faczenia z punktem dostepu, wytaczone, a dioda L1 zacznie miga¢ (L2 i L3, L4 dla routera-
+ WSO01RB2M20 ktérego sie¢ bezprzewodowa zostata otwarta. mostu wytaczone).
+ WSOTRC1IM20 Proces taczenia trwa zwykle mniej niz 30 s. Zapisa¢ na etykiecie adres szeregowy okreslony rosnaco.
« WSO1VB2M10 W przypadku urzadzern WSO1VB2M10, WSO1NO2M20,
+ WSO0TNO2M20 WS0TH02M20 nalezy rowniez zapisa¢ adres czujnika usta-
+ WS01HO02M20 wiony na przetacznikach typu DIP.
R-5 Numery kat. Wystarczy wiaczy¢ zasilanie urzadzenia i zaczekac¢ okoto |Ponowna aktywacja przycisku lub przetacznika magnetycz-
+ WS01VB2M10 30s. nego powoduje wiaczenie procedury sprawdzania jakosci
+ WS0TNO2M20 Urzadzenie automatycznie przeprowadza procedure sygnatu bezprzewodowego na 1 minute (1 transmisja co
+ WS0T1HO02M20 taczenia. 55s).
W ramach potwierdzenia komunikacji diody L2 i L3 na
punkcie dostepu beda migac (dzieje sie tak, gdy sie¢
bezprzewodowa jest zamknieta).
A Waznel
Nalezy pamietac, ze te urzadzenia maja dwa adresy szere-
gowe:
+ Pierwszy, ustawiany za pomocg przefacznika typu
DIP, to adres czujnika, licznika impulséw lub organu
wykonawczego;
+ Drugi jest przydzielany automatycznie przez punkt
dostepu wbudowanemu routerowi (identyfikator z
przedziatu od 200 do 247).
R-6 Numery kat. Powtdrzyc¢ dziatania opisane w punktach R1-R2-R4, aby
+ WS01RB2M20 potaczy¢ inne urzadzenia z punktem dostepu.
* WSOTRCTM20
« WSO01VB2M10
* WSOTN02M20
* WSO0TH02M20
R-7 Punkt dostepu lub urzadzenie Zamknac sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu, wciskajac przycisk T1 lub uzywajac urzadzenia recznego rTM SE.
reczne rTM SE
Closing
Network
<<<<<
Po zamknieciu sieci bezprzewodowej dioda L1 bedzie miga¢ wolno co 1's.
Wazne!
Sie¢ zamyka sie automatycznie 15 minut po jej otwarciu.
R-8 Router Na kazdym routerze umieéci¢ naklejke z adresem Na rysunku uktadu zapisa¢ adres i powigzany punkt

szeregowym.
Zapisac dane uzywajac odpowiedniej drukarki lub
trwatego pisaka.

Danych tych uzywa sie w przypadku koniecznosci
wygenerowania klona urzadzenia w celu jego
wymiany.

Dane muszg by¢ czytelne.

dostepu, wypetniajac dla kazdej instalacji formularz za-
mieszczony na koncu niniejszej instrukgji:

e klient;

+ adres instalacji;

+ data instalacji;

+ kanat bezprzewodowy;

« PANID;

+ rozszerzony PANID;

* nazwa gabloty bedacej miejscem instalacji;
+ adres szeregowy;

» ADRES MAC kazdego urzadzenia;

« WE/WY powigzane z gablota.

ADRES MAC to kod szesnastkowy, ktory jest unikalny i
roézny dla kazdego urzadzenia. Stuzy on do rozpoznawania
urzadzenia. Jest on podany na etykiecie produktu oraz
widoczny z poziomu:
* nadzorcy;
* urzadzenia recznego rTM SE

(ostatnie 4 cyfry);
+ oprogramowania Z-Config

(do analizy sieci bezprzewodowych).

Do tej pory przeprowadzono nastepujace dziatania:
- ustawienie adresu szeregowego punktu dostepu i wybdr kanatu bezprzewodowego, PANID oraz rozszerzonego PANID;
+ pofaczenie routerdw (to dziatanie mozna réwniez wykonac pdzniej podczas instalacji).
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4.5 Konfiguracja routerow z wtyczka i przetacznikiem

CAREL

Konfiguracje routeréw z wtyczka i przetacznikiem nalezy przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
R-1 Punkt dostepu lub urzadzenie|Otworzy¢ sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu przeznaczo-|Dioda L1 miga szybko (0,25 s). Sie¢ bezprzewodowa
reczne rTM SE nego do pofaczenia. Wcisna¢ lokalny przycisk lub uzy¢|zostata otwarta i jest gotowa do potaczenia z routerami z
urzadzenia podrecznego rTM SE: wtyczka i przetacznikiem.
Z-HAHDHELD Z-HAMDHELD
ZEEAREL FETEAREL OUwaga: Punkt dostepu automatycznie przydziela
adresy szeregowe routeréw po kolei i rosngco z przedziatu
od 200 do 247. W celu monitorowania parametréw sie-
ciowych routeréw za posrednictwem pofaczenia szerego-
wego nalezy odpytac okreslony adres przydzielony przez
sPing Test punkt dostepu.
dleauve Met
A A Wazne! Nalezy pamietac, ze routerom z wtyczkg i
Wazne: Nalezy otworzy¢ tylko sie¢ bezprzewodowa| Przetacznikiem przydzielane sa dwa adresy szeregowe:
punktu dostepu laczonego z routerem z wtyczkg i|Pierwszy jest automatycznie przydzielany przez punkt
przefacznikiem. W przypadku wszystkich pozostatych punktow| dostepowy do routera (identyfikator od 200 do 247) w
dostepu sie¢ bezprzewodowa musi by¢ zamknieta. celu monitorowania parametrow sieciowych routera. Dru-
gi, ustawiany poprzez wcisniecie przycisku, to adres mier-
nika energii z wtyczka/przetacznikiem (patrz krok R-3),
uzywany do monitorowania odpowiednich parametréw.
R-2 Router z wtyczka/ |Podfaczyc urzadzenia po kolei do sieci zasilajacej. taczenie bedzie zakoriczone, gdy migac bedzie zé6tta dio-
przetacznikiem da
Numery kat. Nastapi automatyczne rozpoczecie procedury taczenia z
WS01C010I10 punktem dostepu, ktérego sie¢ bezprzewodowa zostata
WS01C010G0 otwarta. Proces taczenia trwa zwykle mniej niz 30 s.
WS01CO10F0
WS01CO10E0
WS01C010X0
L3
o | |
L[
L]
-
< .
[ —
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CAREL

Krok

Urzadzenie

Dziatanie

Uwagi

R-3

Router z wtyczka/
przefacznikiem
Numery kat.
WS01C01010
WS01C010G0
WS01CO10F0
WS01CO10E0

1
1
1
WS01C010X0

Przydzieli¢ adres szeregowy za pomoca przycisku lokalnego,

aby monitorowac¢ parametry miernika energii.

» Wecisna¢ przycisk lokalny cztery razy i przytrzymac go nie
dtuzej niz przez sekunde. Kolejne wcisniecia powinny
nastepowac po uptywie nie wiecej niz sekundy.

+ W ten sposob mozna uzyska¢ dostep do
programowania adresu szeregowego Modbus.

+ Ten tryb mozna wiaczyc tylko, jesli adres Modbus NIE zostat
juz przydzielony.

» Uzyskanie dostepu do tego trybu jest potwierdzane przez
diode, ktéra miga na zielono-czerwono-zétto przez 1,5 sekundy.

» Po uzyskaniu dostepu do tego trybu dioda gasnie,
a urzadzenie czeka na wcisniecie przycisku; proces
wprowadzania danych jest podzielony na dwa etapy,
wprowadzanie dziesiatek i wprowadzanie jednostek.

Ustawianie dziesigtek adresu Modbus

+ Liczba wcisnie¢ przycisku podczas tego etapu oznacza
dziesiatki nowego adresu Modbus.

+ Wcisniecie przycisku na tym etapie powoduje, ze dioda zaczyna
migac na czerwono; przycisk nalezy wcisna¢ od 1 do 12 razy.

» FEtap pierwszy konczy sie 3 sekundy po ostatnim wcisnieciu
przycisku.

» Po zakoniczeniu etapu pierwszego dioda miga na zielono-
czerwono-zotto  wskazujac  przejscie z  dziesigtek na
jednostki.

Ustawianie jednostek adresu Modbus

+ Liczba wcisnie¢ przycisku podczas tego etapu oznacza
jednostki nowego adresu Modbus.

« Wcisniecie przycisku na tym etapie powoduje, ze dioda zaczyna
migac na zielono; przycisk nalezy wcisng¢ od 0 do 9 razy.

+ FEtap drugi koniczy sie 3 sekundy po ostatnim wcisnieciu
przycisku.

+ Po zakonczeniu etapu drugiego wprowadzony numer
jest poddawany weryfikacji; jezeli bedzie miescit sie w
dozwolonych limitach (wartosci od 16 do 126 wigcznie),
dioda bedzie miga¢ na  zielono-czerwono-zétto,
potwierdzajac zakoriczenie procedury ustawiania.

« Jezeli wprowadzona wartos¢ bedzie niedozwolona,
urzadzenie wyjdzie z trybu programowania i wréci do
poprzedniego stanu i nie pojawi sie zaden dalszy skutek
wykonanych dziatan..

trybu|.

A Wazne! Nie przydziela¢ powielonych adreséw sze-
regowych.

Kazdy adres mozna powiazac tylko z jednym urzadzeniem;
zwroci¢ uwage na wszystkie wystepujace urzadzenia

R4

Powtdrzy¢ dziatania opisane w krokach R2-R3, aby potaczy¢
inne urzadzenia z punktem dostepu.

Punkt dostepu lub urzadzenie
reczne rTM SE

Zamkna¢ sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu, wciskajac
przycisk lokalny lub uzywajac urzagdzenia recznego rTM SE.

Closing
Network

<L

Dioda L1 miga wolno (1 s).

Router

Na kazdym routerze umiesci¢ etykiete z adresem szeregowym
naniesionym za pomoca odpowiedniej drukarki lub trwatego
pisaka.

Dane musza by¢ czytelne, poniewaz uzywa sie ich w
przypadku koniecznosci wygenerowania klona urzadzenia w
celu jego wymiany.

Na rysunku uktadu zapisa¢ adres i powigzany punkt

dostepu, wypetniajac dla kazdej instalacji formularz za-

mieszczony na koncu niniejszej instrukgji:

« klient;

+ adres instalacji;

+ data instalacji;

+ kanat bezprzewodowy;

+ PANID;

* rozszerzony PANID;

+ nazwa gabloty bedacej miejscem instalacji;

+ adres szeregowy;

+ ADRES MAC kazdego urzadzenia;

+ WE/WY powigzane z gablota.

ADRES MAC to kod szesnastkowy, ktory jest unikalny i

rézny dla kazdego urzadzenia. Stuzy on do rozpoznawa-

nia urzadzenia. Jest on podany na etykiecie produktu oraz

widoczny z poziomu:

+ nadzorcy;

* urzadzenia recznego rTM SE (ostatnie 4 cyfry);

« oprogramowania  Z-Config (do  analizy
bezprzewodowych).

sieci

Tab. 4.c

Do tej pory przeprowadzono nastepujgce dziatania:
« ustawienie adresu szeregowego punktu dostepu i wybdr kanatu bezprzewodowego, PANID oraz rozszerzonego PANID.
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4.6 Konfigurowanie czujnika BP SE (sonda wbudowana)

CAREL

Aby potaczy¢ czujnik BP SE z punktem dostepu, nalezy skorzystac z urzadzenia recznego rTM SE i wykonac nastepujgce czynnosci:

Krok

Urzadzenie

Dziafanie

Uwagi

BP-1

Urzadzenie reczne rTM SE
CAREL NUMER KAT. WSO1LOTMO00

Urzadzenie reczne rTM SE nalezy potaczy¢ z tg sama
siecig bezprzewodowa, co czujniki. Otworzy¢ sie¢
bezprzewodowa i uruchomic¢ nastepujaca funkgcje:

Z-HANDHELD
ZB-CAREL

Node
Joined

Channel 23
Pan 0x15B3
0x803EAQQ0F

DO07E803

>Ping Test
>Commands

>Leave Net
Press |—

A Wazne! Nalezy otworzy¢ tylko sie¢
bezprzewodowa punktu dostepu faczonego z
czujnikami. W przypadku wszystkich pozostatych
punktow dostepu sie¢ bezprzewodowa musi by¢
zamknieta.

Dioda L1 na punkcie dostepu i routerach nalezacych do tej
samej sieci bezprzewodowej bedzie szybko miga¢ (0,25 s).
Sie¢ bezprzewodowa jest otwarta i gotowa do pofaczenia

czujnikdw.

BP-2

CAREL NUMER KAT. WS01U0TMO00

Uaktywnic¢ wszystkie czujniki, zataczajac przetacznik
SW1 za pomocg magnesu. Diody wiacza sie w
nastepujacej kolejnosci:

zielona wiaczy siena 1's;

z6Ma wiaczy sie na4-5s;

zielona wigczy sie na 6-10s.

taczenie zostato pomysinie zakoriczone.

Jezeli na koncu sekwendji czerwona dioda bedzie
szybko migac (1/2 s), bedzie to oznaczato, ze nie
udato sie potaczy¢ urzadzenia z punktem dostepu.
Ponownie zataczy¢ przetacznik SW1 za pomoca
magnesu.

Nastepnie powtdrzy¢ procedure w odniesieniu do
wszystkich pozostatych czujnikéw, ktére maja zostac
potaczone.

A Waznel!

Ta sytuacja wystepuje tylko w przypadku nowego lub
ZRESETOWANEGO czujnika BP SE (patrz,Procedura
resetowania urzadzen”).

Ponowna aktywacja czujnika powoduje dwukrotne migniecie
zielonej diody w ramach potwierdzenia nadawania do i
odbioru od punktu dostepu.

Miganie na zielono i czerwono oznacza, ze nie wystapifa
transmisja.

W ramach potwierdzenia komunikacji miga réwniez dioda L3
przewidziana na punkcie dostepu (nawet przy otwartej sieci).

BP-3

Urzadzenie reczne rTM SE

Zamkna¢ sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu.

Closing
Network

<L

o Uwaga: W kazdym przypadku sie¢ bezprzewodowa
zamyka sie automatycznie po 15 minutach.

BP-4

Urzadzenie reczne rTM SE

Uzyska¢ dostep do,SensMenu’,,Add Sens’,,Open Net”
= No

Z-HANDHELD
ZB-CAREL

Z-HANDHELD
ZB-CAREL

Z-HANDHELD
ZB-CAREL

SENSOR
MENU

ADDRESSING
NEW SENSOR

ADDRESSING
NEW SENSOR

>Add_Sens
>Remove >No

Waiting
for new
sensor...

Network

Stimulate
Sensor!

Press «|— Press «[—

BP-5

CAREL NUMER KAT. WS01U0TMO00

Swi .\\:\

Ate

N

Uaktywni¢ czujnik w celu przydzielenia identyfikatora.
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CAREL

BP-6 Urzadzenie reczne rTM SE Za pomocg przyciskow wybrac adres szeregowy, 1. Na koricu procedury czujnik mozna ustawi¢ w, trybie uspienia’,
CAREL NUMER KAT. WSOTLOTMO0 | ktéry ma zostac przydzielony do czujnika. jezeli nie bedzie od razu uzywany do odczytu temperatury.
2. Aby potwierdzi¢ tryb u$pienia SleepMode, nalezy wybra¢
( ) opcje,Tak” (Yes) i zakonczy¢ procedure, uaktywniajac
Z-HANDHELD Z-HANDHELD Z-HANDHELD . . el . . .
ZB-CAREL ZB-CAREL ZB-CAREL czujnik. Zaczekac na krotki sygnat potwierdzajacy (zielono-
ADDRESSING ADDRESSING czerwona dioda).
NEW SENSOR NEW SENSOR NEW SENSOR
Found Setting .
Sensor Ada 100 sompne || mie
a HAC 0x6324 gﬁieggu ADDRESSING ADDRESSING
Set >No Stimulate NEW SENSOR NEW SENSOR
ﬁgdfﬁgs<< Sensor! Sensor g?SZ?rea
MAC 0x6324
Press «{—/ Press «|— Press «}— Addr 100 Addr 100
L - 7 Fut in Process
EégepMode? COMPLETE
Potwierdzi¢ identyfikator i uaktywnic czujnik. press —|— Press ——
Aby pdZniej ponownie aktywowac czujnik:
» Upewnic sie, Ze zasilanie punktu dostepu jest wigczone.
+ Aktywowac przetacznik czyszczenia SW2.
+ Zamknac przefacznik czyszczenia SW2, gdy zaswieci sie
czerwona dioda.
Pamieta¢, aby nie przydziela¢ powielonych adreséw szere-
gowych, majac réwniez na uwadze inne modele czujnikdw.
BP-7  |CAREL NUMER KAT.WSOTUOTMOO  |Sprawdzi¢ adres szeregowy. Adres szeregowy mozna |Cykl jest powtarzany tylko jeden raz. Uaktywni¢ przetacznik
N okresli¢ w dowolnej chwili w nastepujacy sposéb: SW1, aby ponownie aktywowac procedure.
swie 1. Podnies¢ przetacznik czyszczenia CLEAN SW2.
2. Uaktywnic przefacznik SW1 za pomoca magnesu.
3. Dioda bedzie miga¢ w nastepujacych kolorach:
= * na zétto, liczba migniec oznacza setki;
* naczerwono, liczba mignie¢ oznacza dziesigtki;
*+ na zielono, liczba mignie¢ oznacza jednostki.
Wynik stanowi adres szeregowy.
magnete
BP-8 Punkt dostepu Umiesci¢ etykiete na kazdym punkcie dostepu, aby  |Na rysunku uktadu zapisa¢ adres i powigzany punkt dostepu,
Czujniki i routery okresli¢ nastepujace dane: wypetniajac dla kazdej instalacji formularz zamieszczony na
+ adres szeregowy; koricu niniejszej instrukgji:
« kanat; o klient;
« PANID; + adres instalacji;
« rozszerzony PANID. + data instalacji;
Umiesci¢ etykiete z adresem szeregowym na kazdym |+ kanat bezprzewodowy;
routerze i czujniku. « PANID;
+ rozszerzony PANID;
Zapisa¢ dane uzywajac odpowiedniej drukarki lub + nazwa gabloty bedacej miejscem instalacji;
trwatego pisaka. + adres szeregowy;
Danych tych uzywa sie w przypadku koniecznosci + ADRES MAC kazdego urzadzenia;
wygenerowania klona urzadzenia w celu jego + WE/WY powigzane z gablota.
wymiany. ADRES MAC to kod szesnastkowy, ktéry jest unikalny i rézny dla
Dane musza by¢ czytelne. kazdego urzadzenia. Stuzy on do rozpoznawania urzadzenia.
Jest on podany na etykiecie produktu oraz widoczny z poziomu:
+ nadzorcy;
* urzadzenia recznego rTM SE (ostatnie 4 cyfry);
+ oprogramowania Z-Config (do analizy sieci
bezprzewodowych).
BP-9  |CAREL NUMER KAT.WSOTUOTMOO  |Czujnik jest gotowy do instalacji Od tego momentu czujnik bedzie przesytat dane do punktu
- dostepu cyklicznie, co 16 minut (wartos¢ domysing mozna
ustawi¢ w zakresie od 1 do 60 minut).
Nie pozostawiac czujnika aktywnego i nieuzywanego przez
kit L dtuzszy okres czasu, aby nie doszto do skrécenia zywotnosci
AP1-1D100 baterii.
BP-10 |Urzadzenie reczne rTM SE Aby sprawdzi¢, ile czujnikdw jest pofaczonych z punktem

dostepu, nalezy uruchomic nastepujace funkgje:

s \ s

Z-HANDHELD Z-HANDHELD Z-HANDHELD
ZB-CAREL ZB-CAREL ZB-CAREL
Network SENSOR SENSOR
Commands MENU LIST

>View Mode Nodes 29

>Open Net >Add Sens Sens

>Reset One >Remove Sens

>Set Passw

Press «]— Press «]—
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CAREL

Czujniki BP SE mozna recznie skonfigurowac i potaczy¢ (bez urzadzenia recznego rTM SE) uzywajac przetacznika CLEAN i Srubokreta magnetycznego
firmy Carel o numerze kat. 0000000722 (mozna takze uzy¢ zwyktego magnesu).

Krok _|Urzadzenie Dziatanie Uwagi
BP-MAN |Czujnik BP SE Skonfigurowac adres szeregowy za pomocg magnesu o numerze kat. W przypadku adreséw z przedziatu
CAREL NUMER KAT. WS01UOTMO00  |0000000722, postepujac w nastepujacy sposob: od 100 do 126 nalezy skorzystac¢ z
1. umiesci¢ magnes na przetaczniku SW1 (przytrzymujac go, gdy zaswieci|urzadzenia recznego rTM SE.
SW1 o‘\;\ sie zielona dioda):
2. diody beda dziata¢ w nastepujacej kolejnosci: A
+ dioda zielona wiaczy sie na 2-3's Wazne!
+ dioda zielona wyfaczy sie na 3-4 s Po wejsciu w tryb programowania
= + dioda Zotta wigczy sie na 3-4 s stosowane jest ograniczenie czasowe
- + dioda Zotta wytaczy sie na3-4 s wynoszace okoto 4-5 s.

« zdja¢ magnes;
« po kilku chwilach dioda zaswieci sie na zotto na 1 s. Nalezy pamietac, aby nie przydziela¢
Oznacza to, ze procedura programowania jest aktywna. powielonych adreséw szeregowych,
magnete |Kontynuowac od punktu 3. majac réwniez na uwadze inne modele
czujnikow.

o Uwaga: jezeli nie zostang wykonane zadne dziatania, tryb programowa- Adrgs MACjest rowniez podany na

nia zakonczy sie po 4/5 s. Zadne ustawienia nie zostang zmienione, a adres etykiecie produktu.

zostanie wskazany za pomocg sekwencji migniec (adres domysiny: 27).

3. Podniesc i opuscic¢ przefacznik czyszczenia Clean SW2 liczbe razy rowna A .
dziesigtkom ustawianego adresu szeregowego (np. 10, jeden raz — 50, Watzne!
pie¢ razy). Kazde podniesienie przefacznika SW2 powoduje wigczenie
czerwonej diody na 1 s (potwierdzenie aktywadji).

4. Nastepnie (przed wyjsciem z procedury programowania) aktywowac
przetacznik SW1 za pomocg magnesu liczbe razy odpowiadajaca
jednostkom (np. 1, jeden raz - 5, piec razy). Kazde przesuniecie magnesu nad
przefacznikiem powoduje wigczenie zielonej diody na 1 s (potwierdzenie
aktywadji). Kolejnos¢ nie jest istotna (pierwsze dziesigtki lub jednostki).

5. Po 4/5 s czujnik wychodzi z procedury, a zétta dioda miga dwa razy
(wskazujac zakoriczenie trybu ustawiania adresu szeregowego).

6. Nastepnie czujnik wskazuje adres szeregowy za pomocg sekwencji

migniec (powtarzana trzy razy):

* na czerwono, liczba mignie¢ oznacza dziesiatki;

* nazielono, liczba mignie¢ oznacza jednostki.

Zliczy¢ migniecia i sprawdzi¢, czy kod odpowiada przydzielonemu adresowi.

8. Podniesienie przefacznika SW2 powoduje przerwanie cyklu. W
przeciwnym razie zostanie on powtérzony 3 razy.

Procedure mozna przeprowadzi¢ przed lub po potaczeniu z punktem dostepu.

W przypadku recznego ustawiania
adresu czujnika mozna go ustawié
przed lub po potaczeniu.

~

Tab.4.e
4.7 Konfigurowanie czujnikéw EP - SA - Sl i licznika impulséw ClI
Aby skonfigurowac urzadzenia EP, SA, SI, Cl, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
SEN-1  |Urzadzenia Wybra¢ adres sieciowy z przedziatu od 16 do 126 Nalezy pamietac, aby nie przydziela¢ powielonych
Numery kat. (przetaczniki typu DIP od 1 do 8) adresow szeregowych, majac na uwadze inne urzadzenia.
WS01W02MO00
WS01G0TMO00 Adres szeregowy d1...d8
WS01FO1MO0 16 00001000
WSOTE02MO0 17 10001000
18 01001000
19 11001000
20 00101000
21 10101000
22 01101000
23 11101000
24 00011000
25 10011000
126 01111110

Catg tabele zamieszczono na koricu dokumentu

o Uwaga: 0 = WYL - 1 =Wt.
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Dziatanie

Uwagi

Usuna¢ izolacje ochronng z baterii i sprawdzi¢, czy diody
zaswiecg sie na kilka sekund.

Jesli czujnik nie jest nowy, nalezy najpierw odtaczy¢ go od
punktu dostepu (patrz,Procedura resetowania urzadzen”)

SEN-3 | Punkt dostepu Otworzy¢ sie¢ bezprzewodowa, aby moc potaczyc Dioda L1 miga szybko (0,25 s). Sie¢ bezprzewodowa
CAREL NUMER KAT. WSO1AB2M20  |urzadzenia zostata otwarta i jest gotowa do potaczenia czujnikow.
A Wazne!
Nalezy otworzy¢ tylko sie¢ bezprzewodowa punktu
dostepu taczonego z czujnikami. W przypadku
wszystkich pozostatych punktéw dostepu sie¢ bezpr-
; I zewodowa musi by¢ zamknieta.

SEN-4  |Urzadzenia - numery kat. Wcisnac przycisk T1 w celu przeprowadzenia taczenia Ponowna aktywacja powoduje rozpoczecie procedury
WS01TW02M00 lub aktywowac je za pomoca przetacznika magnetycz-  |kontroli jakosci sygnatu bezprzewodowego z routerem
WS01G01TM00 nego. lub punktem dostepu, ktéra potrwa 1 minute (1 transmisja
WS01FOTMO0 Dioda L1 bedzie $wiecic sie przez okoto 4/5 s, a co55s).

WS01E02MO00 nastepnie diody L1, L2, L3 beda migac razem przez kilka |L3
sekund, a na koricu zgasna. 1 migniecie — niski poziom
2 migniecia — sredni poziom
3 migniecia — doskonaty poziom
W ramach potwierdzenia komunikacji diody L2 i L3 na
punkcie dostepu bedg migac (tylko gdy sie¢ bezprzewo-
dowa jest zamknieta).
SEN-5 |Urzadzenia - numery kat. Powtérzy¢ dziatania opisane w punktach SENT-SEN2-
WS01TW02M00 SEN4, aby potaczy¢ inne urzadzenia z punktem dostepu.
WS01G01TM00
WS01FOTMO00
WS01E02M00
SEN6 | Urzadzenie reczne rTM SE Zamknac sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu.

Closing
Network

<<

A Wazne!

Sie¢ bezprzewodowa zamyka sie automatycznie po 15
minutach.
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Krok |Urzadzenie Dziatanie Uwagi
SEN-7 | Czujniki Na kazdym czujniku umiesci¢ naklejke z adresem Na rysunku uktadu zapisac adres i powigzany punkt
szeregowym. dostepu, wypetniajac dla kazdej instalacji formularz
zamieszczony na koricu niniejszej instrukgji:
Zapisac¢ dane uzywajac odpowiedniej drukarki lub « klient;
trwatego pisaka. « adres instalacji;
Danych tych uzywa sie w przypadku koniecznosci + data instalagji;
wygenerowania klona urzadzenia w celu jego + kanat bezprzewodowy;
wymiany. « PANID;
Dane musza by¢ czytelne. « rozszerzony PANID;
» nazwa gabloty bedacej miejscem instalacji;
« adres szeregowy;
+ ADRES MAC kazdego urzadzenia;
« WE/WY powigzane z gablota.
ADRES MAC to kod szesnastkowy, ktory jest unikalny i
rozny dla kazdego urzadzenia. Stuzy on do rozpoznawania
urzadzenia. Jest on podany na etykiecie produktu oraz
widoczny z poziomu:
* nadzorcy;
* urzadzenia recznego rTM SE (ostatnie 4 cyfry);
+ oprogramowania Z-Config (do analizy sieci
bezprzewodowych).
SEN-8 Czujniki s3 gotowe do instalagji.
SEN-9 |Urzadzenie reczne rTM SE Aby sprawdzi¢, ile czujnikéw jest skojarzonych z
punktem dostepu, nalezy uruchomic nastepujace
funkcje.
Z-HANDHELD Z-HANDHELD Z-HANDHELD
ZB-CAREL ZB-CAREL ZB-CAREL
Network SENSOR
Commands MENU
Sopen Neeo Shaa Seng oans 50 1
g ey “Remove Ss &
>Sens Menu Error 68
Sens 101
e 163
Press «|— Press «|— Press «}—
Tab. 4f
4.8 Usuwanie czujnika z listy
Aby odtaczy¢ czujnik, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:
Krok  |Urzadzenie Dziatanie Uwagi
Urzadzenie reczne rTM SE W celu odtaczenia czujnikdw od sieci nalezy wykonac

A Wazne:

Uruchomienie funkgji SensList powoduje, ze
usuniete czujniki beda nadal widoczne na liscie
jako obecne, poniewaz punkt dostepu zostanie
zaktualizowany w przeciaggu 2 godzin.
Usuniete czujniki BP SE zachowuja oryginalny
przydzielony adres sieciowy.

nastepujace czynnosci:

%-HANDHELD
ZB-CAREL

Choose
Sensor
to Remove
SENSOR

Removing
MENO Addr= 1[0

Sensor 100

Removing Removing

Sensor 100
Type 1

Sensor 100
Type 1

>Sens Menu
>Add Sens

>Remove

Stimulate SUCCESS!

Sensor...

Are you
Sure??
>No
>yes

«— to esc

Press «]— Press «]—/ Press «]— Press Key

Tab. 4.9

A Wazne:

Instalacje mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:

1. Na stole warsztatowym (zalecane). Umieszczenie wszystkich urzadzen w poblizu operatora ufatwia i przyspiesza interakcje. Instalacje przeprowadza
sie poprzez sprawdzenie, czy czujniki s prawidtowo przydzielone do gablot lub komér chtodniczych, zgodnie z rysunkiem ukfadu i tabelg z danymi
instalacyjnymi.

2. Bezposrednio na miejscu.
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4.9 Sprawdzanie sygnatu bezprzewodowego w terenie

Krok Urzadzenie Dziatanie Uwagi
Urzadzenie reczne rTM SE Za pomocg urzadzenia recznego rTM SE mozna Na wyswietlaczu widoczne bedg poziomy sygnatu bezpr-
CAREL NUMER KAT.WSO1LOTMO0  |sprawdzi¢ jakos¢ sygnatu bezprzewodowego zewodowego routera i punktu dostepu (oznaczone ,*")
bezposrednio w miejscu zainstalowania czujnikdw.  |wskazanych za pomoca adresu MAC podanego na etykiecie

Uruchomi¢ nastepujace funkcje: produktu.

- N - \ “

(o I S— -

Nodes 6 .-“

4,2 et -

OFAL jmmm | |

E15F .

Shanpeta) 135 - -

- 0x803EAQQF %ggi I-‘ ' | |

D0O07E803 %0901 i 3 .I |

(L |

>Commands
1 >Leave Net min max
E= 1 Press |— «— to esc
. 4 . / signal
S — Na tym etapie urzadzenie reczne rTM SE odbiera bezprzewo-
dowy komunikat od wszystkich routeréw objetych zasiegiem
z regularng czestotliwoscia 3 s.

Tab.4.h

4.10 Sprawdzanie konfiguracji systemu

Na etapie faczenia liczbe podtaczonych zespotdw mozna sprawdzi¢, podiaczajac nadzorce PVPRO lub PWPRO do punktu dostepu i konfigurujac system
(przed lub po instalacji urzadzen).

Krok |Urzadzenie Dziatanie Uwagi

1-SV Nadzorca Podtaczy¢ nadzorce do punktu dostepu Zaczekad, az uptynie czas transmisji danych, aby
Sprawdzi¢, czy: sprawdzi¢ warto$¢ temperatury wyswietlang na
« liczba zespotéw podtaczonych do kazdego punktu dostepu odpowiada ekranie nadzorcy.

catkowitej liczbie czujnikow podtaczonych do urzadzenia;

« wszystkie czujniki pracuja w trybie online. Jezeli niektére czujniki nie beda
pracowaty w trybie online, nalezy sprébowac aktywowac przetacznik na czujniku
w celu sprawdzenia, czy wystepuje prawidtowa transmisja lub odczeka¢ czas
ustawiony dla transmisji danych.

2-SV |Nadzorca Skonfigurowac czujniki za pomocg wymaganych parametréw

Np. w przypadku czujnika EP SE i routera-czujnika:

HR_01 TRANSM_CYCLE =» Czas transmisji

LO_TEMP_TRESHOLD =» Prog alarmu temperatury minimalnej
HU_TEMP_TRESHOLD = Prog alarmu temperatury maksymalnej

Czujniki EP SE odpowiadajg za pomiar 2 temperatur i te same parametry s3 stosowa-
ne réwniez w przypadku NTC 2.

Aby wytaczy¢ nieuzywane sondy, nalezy odpowiednio ustawi¢ parametry EN_NTC_1
IEN_NTC_2.

Aby wiaczy¢ lub wylaczy¢ wejscia drzwi i rozmrazania, nalezy ustawi¢ parametry
EN_DI_DOOR i EN_DI_DEFROST.

W przypadku instalacji obejmujacych wiecej niz jeden punkt dostepu w tym samym
$rodowisku nalezy upewnic sie, ze nie wystepuja urzadzenia z tym samym kanatem,
PANID i rozszerzonym PANID.

Jezeli tak sie zdarzy, do czego jednak dochodzi rzadko, nalezy wprowadzi¢ niezbedne
zmiany (zresetowac urzadzenie i ponownie przydzielic siec).

3-SV Router Sprawdzi¢ adresy szeregowe routeréw, dodajac odpowiedni adres szeregowy do
tabeli zdanymi instalacyjnymi. Zaznaczy¢ je réwniez na rysunku uktadu

4-SV Nadzorca Wydrukowac parametry punktu dostepu:

« kanat;

« PANID;

« rozszerzony PANID;

« liczba podtaczonych urzadzen.

Przechowywac wydruki wraz z danymi instalacyjnymi i rysunkami uktadu.

Tab. 4.
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5.1 Procedura RESETOWANIA réznych
urzadzen

Procedura resetowania stuzy gtownie do odtgczania czujnika od sieci
bezprzewodowej ifaczenia go z inng siecia. W przypadku czujnikow BP SE
adres szeregowy mozna zresetowac do wartosci domysinej (127).

5.2 Czujnik BP SE

Czujnik RESETOWANIA (adres szeregowy powinien by¢
caly czas zapisany)

1. Umiesci¢ magnes przy przefgczniku magnetycznym SW1 (zaswieci
sie zielona dioda).

2. Przytrzymac magnes w tym potozeniu do momentu, az zielona dioda
zgasnie i zaswieci sie zotta dioda (po 6/10 s).

3. Gdy zaswieci sie zéta dioda, natychmiast odsuna¢ magnes od
przetacznika i sprawdzi¢, czy zétta dioda miga szybko przed
wytaczeniem (RESETOWANIE ZAKONCZONE).

Aby sprawdzi¢, czy skutecznie zresetowano czujnik, nalezy wykonac

nastepujgce czynnosci:

1. upewnic sig, ze sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu jest zamknieta,
a dioda L1 miga powoli (1 s);

2. uaktywnic przetgcznik SW1 za pomoca magnesu;

3. sprawdzi¢, czy diody wiacza sie w nastepujacej kolejnosci: dioda
zielona (1 5), dioda zotta (4/5 s), dioda zielona (15 s) i dioda czerwona

(1s).

Aby uzy¢ tego samego czujnika w innej sieci, nalezy sprawdzi¢, czy
nie wystepuja inne czujniki z tym samym adresem szeregowym lub
przydzieli¢ nowy dostepny adres.

ZRESETOWAC czujnik i przydzieli¢ domysiny adres
szeregowy (127)

Aby przywréci¢ domysing wartos¢ adresu szeregowego czujnika BP SE,

nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:

1. Umiesci¢ magnes przy przetaczniku magnetycznym SW1, zaswieci sie
zielona dioda.

2. Przytrzymac magnes w tym potozeniu do momentu, az zielona dioda
zgasnie i zaswieci sie zotta dioda (po 6/10 ).

3. Gdy zaswieci sie zofta dioda, natychmiast odsuna¢ magnes od
czujnika i w tym samym czasie podnies¢ przetacznik czyszczeni
CLEAN (SW2), sprawdzajac, czy zotta dioda mignie kilka razy.

4. Ustawi¢ przetacznik czyszczenia CLEAN w potozeniu wytaczenia
(OFF() i sprawdzi¢, czy zotta dioda wykona szybka sekwencje mignie¢
(RESETOWANIE ZAKONCZONE).

W przeciwnym razie powtdrzy¢ procedure.

Aby sprawdzi¢, czy skutecznie zresetowano czujnik, nalezy wykonac

nastepujace czynnosci:
Upewnic sig, ze sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu jest zamknieta,
a dioda L1 miga powoli (1 s).

6. Uaktywni¢ przetacznik SW1 na czujniku za pomoca magnesu.

7. Sprawdzi¢, czy diody wigczg sie w nastepujacej kolejnosci: dioda
zielona (1 s), dioda zétta (4/5 s), dioda zielona (15 s) i dioda czerwona

(Ts).

Adres szeregowy mozna sprawdzi¢, podnoszac przetacznik czyszczenia
CLEAN (SW2) i uaktywniajac czujnik za pomocg magnesu. Diody wiaczg
sie w nastepujacej kolejnosci:

« 706lta, miga jeden raz (oznacza setki);

+ czerwona, miga dwa razy (oznacza dziesiatki);

« Zielona, miga siedem razy (oznacza jednostki).

Podsumowujac

1 migniecie zottej diody = 100

2 migniecia czerwonej diody = 20

7 mignie¢ czerwonej diody =7

Kod wskazywany przez migajace diody to: 100+20+7=127
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5. PROCEDURA RESETOWANIA

Ponowne uaktywnienie przelacznika powoduje powtdrzenie
sekwencji mignie¢

\ SW1

CARE
SW2

Rys.5.a

Zakonczenie procedury resetowania i przydziat domysinego adresu
szeregowego powodujg przywrocenie takiego samego stanu czujnikéw,
w jakim znajduje sie nowe urzadzenie.

5.3 Czujniki EP, SA, SI, Cl

1. W przypadku pozostatych czujnikdw nalezy wyjg¢ baterie i wcisna¢
przycisk T1, aby roztadowac¢ energie pozostaty w obwodzie
elektronicznym. Wiozy¢ baterie z powrotem do komory. Diody L1, L2,
L3 wiacza sie razem i migna szybko okreslona liczbe razy, a nastepnie
zgasna.

2. W przeciggu kilku sekund (zaraz po zgasnieciu diod) nalezy wcisnac
przycisk T1 i przytrzymac¢ go do momentu, az pary diod L1-L3 i L2
beda migac naprzemiennie (ok. 10 s).

3. Zwolni¢ przycisk. Diody L1, L2, L3 szybko migna kilka razy, a nastepnie
zgasna (resetowanie zakoriczone).

Aby sprawdzi¢, czy skutecznie zresetowano czujnik:

1. Upewnic sig, ze sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu jest zamknieta
(dioda LT migaco 15s).

2. Wcisna¢ przycisk L1 na czujniku i sprawdzi¢, czy zaswieci dioda L1
oraz czy bedzie ona $wiecic sie przez okoto 20 s.

A Wazne: Czujnik zostat odtaczony (zresetowany) i ma nadal tej sam
przydzielony adres sieciowy.

W celu zmiany tego adresu nalezy wyjac baterie, odpowiednio ustawic¢
przefgczniki typu DIP 1-8 i ponownie wtozy¢ baterie.
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5.4 Punkt dostepu

1. Wcisng¢ przycisk T1 i przytrzymac go przez caty czas (dioda L1 bedzie szybko migac co 0,25 s).
2. Zwolnic¢ przycisk T1 dopiero po zgasnieciu wszystkich diod (10 s).
3. Zaczekac kolejne 15 sekund do momentu, az dioda L1 bedzie swiecita ciggle (diody L2 i L3 bedg wytgczone) (resetowanie).

Ewentualnie uzy¢ urzadzenia recznego rTM SE: uruchomi¢ po kolei funkcje przedstawione ponizej, wybierajac urzadzenie z * (gwiazdka), ktére oznacza

punkt dostepu.
) ) s )
Z-HANDHELD Z-HANDHELD Choose
ZB-CAREL ZB-CAREL Device
Tco Reset
Node Network : Access Access
JFAL ' 0901 0901
Channel 23 >View Mode EISF mmmm
Pan 0x15B3 >0pen Net E152 e |
0x803EAQQF 2001 mm SUCCESS!
DO07E803 >Set Passw 2801
. >Sens Menu
>Ping Test
| >Leave Net |
Rys.5.b
5.5 Routery
1. Upewnic sig, ze w otoczeniu nie ma zadnych punktéw dostepu, ktére sa wigczone i majg otwarta siec.
2. Wcisnac przycisk T1 i przytrzymac¢ go do momentu, az diody L1-L3 zaczng migac na przemian z dioda L2 (10 s).
3. pusci¢ przycisk. Diody L1, L2, L3 szybko migna kilka razy, a nastepnie zgasng (resetowanie zakoriczone).
Ewentualnie uzy¢ urzadzenia recznego rTM SE i postepowac w sposob opisany dla punktu dostepu.
) ) 4 B ( ) (
Z-HANDHELD Z-HANDHELD Choose
ZB-CAREL ZB-CAREL Device
To Reset
Node Network : Resetting Resetting
oFAL ! 2801 2801
Channel 23 >View Mode E1SF s
Pan 0x15B3 >Open Net E152 jmem
0x803EAQQF 2001 HE | Are you SUCCESS!
D0O07E803 >Set Passw 2801 Sure??
) >Sens Menu *0901 = >No
>Ping Test
>Leave Net
Rys. 5.c

5.6 Routery z wtyczka/przetacznikiem

1. Upewnic sig, ze w otoczeniu nie ma zadnych punktéw dostepu, ktdre sa wigczone i majg otwartg siec.

2. Wcisna¢ przycisk T1 i przytrzymac go od 6 do 12 sekund, aby zresetowac urzadzenie i zachowac wczesniej przydzielony adres Modbus orazod 12 do 18
sekund, aby zresetowac adres i przywréci¢ domyslny adres 127.W przypadku resetowania i zachowywania adresu szeregowego dioda ma kolor zielony,
natomiast w przypadku resetowania i przydzielania adresu 127 dioda ma kolor czerwony.

96
—

(og

t
Starta med 6 s6€ Slapp knappen har 12 5e¢ Sldpp knappen har 18 5e€
att trycka medfér en enkel betyder full dterstall-
pa knap- aterstallning ning
pen

Rys. 5.d
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Ewentualnie uzy¢ urzadzenia recznego rTM SE w sposéb opisany dla punktu dostepu, aby po prostu odfgczy¢ urzadzenie (czujnik zachowa wczesniej
przydzielony adres). Urzadzenie recznie nie umozliwia zresetowania urzadzenia i adresu domysinego (ta funkcja jest dostepna tylko za pomoca lokalnego
przycisku na urzadzeniu).

Rys.5.e

6. ZNACZENIE DIOD

6.1 Czujnik BP SE

W ponizszej tabeli opisano miganie diod w przypadku aktywadji przetacznikow SW1 lub SW2 na czujniku i transmisji danych przez czujnik.

Dziatanie Sekwencja diod (czas w s) Znaczenie sygnatu

Uaktyvv_meme przetacznika SW1/ Miganie na zielono (k. 1s) Wystapita prawidtowa komunikacja z
transmisja danych punktem dostepu

Uaktywnienie przetacznika SW1/ Komunikacja z punktem dostepu NIEU-

Miganie na zielono (ok. 1 s) =» Swiecenie na czerwono (ok. 0,5 s)

transmisja danych DANA
Uaktywnienie przefacznika SW1/ Miganie na zielono (ok. 1 s) = wytaczenie (ok. 1 s) = $wiecenie na czerwono |Komunikacja z punktem dostepu NIEU-
transmisja danych (0k.0,5s) DANA
- ) Swiecenie na zielono (ok. 1's) = $wiecenie na z6Mto (4-5 s) = $wiecenie na Czujnik BP SE w stanie zresetowania,
Uaktywnienie przefacznika SW1 A . . ) )
zielono (ok. 15 s) =» $wiecenie na czerwono (ok. 1's) taczenie z punktem dostepu nieudane

Swiecenie na zielono (ok. 1 s) = $wiecenie na ztto (4-5 s) = $wiecenie na
zielono (6-10 s) = wytaczenie
Otworzvé ostone przelacznika czysze- Swiecenie na czerwono (ok. 1's) = swiecenie na zielono (ok. 0,5 s)
vorzy € przeta y W przypadku pdzniejszych otwaré w przeciggu jednej minuty zadne sygnaty | Wiaczony tryb CZYSZCZENIA
zenia CLEAN (SW2) ) .
nie s3 emitowane

Uaktywnienie przefagcznika SW1 taczenie z punktem dostepu udane

Swiecenie na zielono (ok. 2-3 s) = wytaczenie (ok. 6-7 s) = $wiecenie na

Procedura resetowania z6tto (ok. 2-3 s) =» wylaczenie (ok. 1's) =» miganie na zétto (ok. 1s)

Resetowanie czujnika

Swiecenie na zielono (ok. 2-3 s) = wylaczenie (ok. 6-7 s) = $wiecenie na zotto (ok. |Resetowanie czujnika i przywracanie
2-3'5) =» miganie na zétto (zalezne od momentu poruszenia ostony przefacznika  |domysinej wartosci adresu szeregowego
czyszczenia CLEAN) =» wyfaczenie (ok. 1 s) =» miganie na zéfto (ok. 1's) (stan fabryczny 127)

Procedura resetowania i przydzielanie
domyslnego adresu szeregowego

Tab.6.a

6.2 Czujniki EP, SA, S|, CI

W ponizszej tabeli opisano miganie diod w przypadku wcisniecia przycisku T1 lub aktywacji za pomocg przefgcznika magnetycznego i transmisji danych
przez czujnik.

Dziatanie Sekwencja diod (czas w s) Znaczenie sygnatu
Miganie diody L1

Miganie L1, L2, L3 przez kilka sekund
Wecisniecie przycisku T1/transmisja Swiecenie diody L1 (ok. 0,5 s) = wytaczenie (ok. 0,5 ) = $wiecenie diod L2 L1 Komunikacja z punktem dostepu
danych (ok. 0,5 s) = wytaczenie udana

Wecisniecie przycisku T1/transmisja Komunikacja z punktem dostepu
danych NIEUDANA

Wecisniecie przycisku T1 taczenie

Miganie diody L1 (ok. 0,5 s) przez 1 min

Dioda L3 miga od 1 do 3 razy w zaleznosci od jakosci sygnatu bezprzewodowego:

i$nieci i isj « 1 migniecie, potgczenie bezprzewodowe z minimalnym sygnatem;
Wcisniecie przycisku T1/transmisja gnie potg p M Y9 Jakot¢ sygnatu bezprzewodowego

danych + 2 migniecia, potaczenie bezprzewodowe ze srednim sygnatem;
+ 3 migniecia, potaczenie bezprzewodowe z doskonatym sygnatem.
Wecisniecie przycisku T1 Swiecenie diody L1 (ok. 15 s) Czujnik w stanie RESETOWANIA

Swiecenie diod L1, L2 i L3 (ok. 2-3 s) = miganie diod L1, L2 i L3 (ok. 2-35) =2

Procedura resetowania wyfaczenie diod L1, L2 L3 (ok. 3 s) = miganie diod L1-L3 i L2 na przemian

Resetowanie czujnika

Tab.6.b
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6.3 Punkt dostepu

Dziatanie Sekwencja diod (czas w s) Znaczenie sygnatu

- Wigczenie diody L1 Punkt dostepu w stanie RESETOWANIA

» Miganie diody L1 (1 s) Punkt dostepu wiaczony ze skonfigurowanym
kanatem bezprzewodowym

Punkt dostepu z otwarta siecig bezprzewodowa

(gotowy do potgczenia urzadzer)

Miganie diody L2 Komunikacja z urzadzeniami

Wcisniecie przycisku T1 lub otwarcie

sieci bezprzewodowej z komputera PC szybkie miganie diody LT (0.25 )

Wecidniecie przycisku T1 lub wybdr .
. o Wyszukiwanie kanatu bezprzewodowego przez

kanatu bezprzewodowego z komputera |Swiecenie diody L2 (ok. 20 s)

PC punkt dostepu

Wigczenie diod L1, L2 L3, L4 (ok. 2 )

Miganie diod L1, L2 L3, L4 (ok. 2 s)

Procedura resetowania

Resetowanie punktu dostepu

Tab. 6.

6.4 Routery

Dziatanie Sekwencja diod (czas w s) Znaczenie sygnatu

- Miganie diody L1 (1 s) Router wigczony i potgczon

B Miganie diody L1 (0,25 5) Router wigczony i potgczony z siecig otwartg
przez punkt dostepu

Ciggte powtarzanie sekwencji: wigczenie diod L1, 12 L3 (L4 dla Router w stanie RESETOWANIA Oczekiwanie na
- routera-mostu) (ok. 25 s) =» miganie diod L1, L2 L3 (L4 dla routera-  |otwarcie pierwszej sieci bezprzewodowej na
mostu) (ok. 3s) potrzeby faczenia.

Miganie diod L1, L2 (ok. 5 s) =» wigczenie diod L1, L2 L3 (L4 dla
routera-mostu) (ok. 5 s) =» miganie diod L1, L2 L3 (L4 dla routera-
mostu) (ok. 3 s)

Naprzemienne miganie diod L1-L2 i L2-L3, L4

(do momentu puszczenia przycisku)

Wigczenie diod L1, L2 L3 (L4 dla routera-mostu). Miganie co ok. 20 s.

Procedura resetowania Resetowanie routera

Tab. 6.d
6.5 Routery z wtyczka i przelacznikiem
Dziatanie Sekwencja diod (czas w s) Znaczenie sygnatu
- Ciagte Swiecenie diody L1 na zétto Urzadzenie niepotfaczone.
Router potagczony z punktem dostepu. Adres Modbus nieprzyd-

- Miganie diody L1 na zétto )
zielony

Router potaczony z punktem dostepu. Adres Modbus przydzie-
lony. Przekaznik wytgczony.
Router potagczony z punktem dostepu. Adres Modbus przydzie-
lony. PrzekaZnik wigczony.
+ Sekwencja migania na zielono-czerwono-zétto przez 0,5 s;
» Wylaczenie przez 1 s
+ Kolor czerwony - liczba mignie¢ odpowiadajaca tysigcom (:10)
adresu Modbus.
Wylfaczenie przez 1's
Sekwencja migania na zielono-czerwono-zétto przez 0,5 s.
Wytaczenie przez 1 s
Kolor zielony - liczba mignie¢ odpowiadajaca jednostkom (:1)
adresu Modbus.
» Wylaczenie przez 1's
« Sekwencja migania na zielono-czerwono-zétto przez 0,5 s.

Tab. 6.

- Miganie diody L1 na zielono

- Miganie diody L1 na czerwono

Dwukrotne wcisniecie Wyswietlanie adresu Modbus za pomoca kodu ko-
przycisku lorystycznego
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A Wazne: System rTM SE nie jest kompatybilny z poprzednia wersja
systemu rTM firmy CAREL.
Zaleca sie warsztatowg" konfiguracje systemu w miejscu instalacji

7.1

Korzystajac z urzadzenia recznego rTM (numer kat. WS01L01MO00):

» Upewnic sie, ze dostepne s wolne kanaty (funkcja Ener.Scan) i zapisac
uzywane kanaty bezprzewodowe.

» Uruchomi¢ ponownie funkcje Netw.Scan. W przypadku istniejacych
sieci CAREL na wyswietlaczu pojawi sie lista uzywanych kanatow.

Punkt dostepu

Punkt dostepu (numer kat. WS01AB2M20)

» Wybrac adres sieciowy z przedziatu od 1 do 7 (przetacznik typu DIP
1, 2, 3) i szybkos¢ transmisji danych (przetacznik typu DIP 4, 5, patrz
odpowiednia tabela);

+ Podtaczyc zasilanie (ciagte $wiecenie diody L1) i sie¢ szeregowa.

» Wcisna¢ przycisk T1, aby przeprowadzi¢ procedure automatycznego
wyboru kanatu bezprzewodowego. Po zakonczeniu procedury dioda
L1 bedzie miga¢ (powoli).

« Otworzy¢ sie¢ bezprzewodowa (wcisng¢ przycisk), aby pofaczyc
urzadzenia z punktem dostepu. Dioda L1 bedzie migac (szybko).
Siec¢ bezprzewodowg mozna rowniez otworzy¢ na urzadzeniu recznym
rTM SE.

Korzystajac z urzadzenia recznego rTM:

» Uruchomi¢ ponownie funkcje Netw.Scan. Poréwnac poprzednia liste,
aby okresli¢ wszelkie nowe kanaty w punkcie dostepu. Wybra¢ nowy
kanat wciskajac przycisk,w prawo"

« Na wyswietlaczu przedstawione zostang gtéwne parametry sieci
bezprzewodowej. Zapisa¢ je w dokumentach instalacyjnych (kanat,
PANID i rozszerzony PANID).

7.2 taczenie routeréw

« Wiaczy¢ zasilanie routera WSOTRCTM20 (urzadzenie jest zasilane
pradem 230V AQC).

+ Sprawdzi¢, czy trzy diody Swieca sie swiattem ciggtym i migaja szybko
co 20s.

+ Otworzyc sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu (za pomoca urzadzenia
recznego rTM SE) i zaczekac okoto 20 do 30 s.

+ Miganie diody L1 na routerze oznacza, ze proces taczenia zostat
zakoniczony.

+ Adres jest przydzielany automatycznie przez punkt dostepu, ktory
wybiera go po kolei z przedziatu od 200 do 247.

+ Wiaczy¢ po kolei zasilanie pozostatych routerow. Umiesci¢ etykiete z
identyfikatorem szeregowym.

+ Zamkngc sie¢ bezprzewodowa.

7.3 taczenie czujnikow EP SE z punktem
dostepu

Czujnik EP SE (numer kat. WS01W02M00):

» Wybra¢ adres z przedziatu od 16 do 126 (przetaczniki typu DIP od 1
do 8).

» Usuna¢ izolacje ochronng z baterii i sprawdzi¢, czy diody zaswiecg sie
na kilka sekund.

Korzystajac z urzadzenia recznego rTM:
« Otworzyc sie¢ bezprzewodowa.

Czujnik EP SE:

« Wcisna¢ przycisk T1
magnetycznego.

+ Umiesci¢ etykiete z identyfikatorem.

lub aktywowa¢ za pomocg przetacznika
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+ Powtdrzyc opisane czynnosci w przypadku pozostatych czujnikdw.

« Zamkngc sie¢ bezprzewodowa punktu dostepu.

+ Dane dotyczace temperatury s przesytane do punktu dostepu co 16
minut (ten czas mozna zmieni¢ na nadzorcy).

« Czujnik jest gotowy do instalacji.

+ Sprawdzi¢, ile czujnikdw potaczono, uzywajac urzadzenia recznego rTM
SE (SENS MENU =» SENS LIST);

7.4 tLaczenie czujnikow BP SE z punktem

dostepu

Korzystajac z urzadzenia recznego rTM (numer kat. WS01L01MO0):

» Podtaczy¢ urzadzenie reczne do sieci bezprzewodowej punktu
dostepu.

+ Otworzyc sie¢ bezprzewodowa.

Uaktywni¢ czujniki (numer kat. WS01U01MO00), zataczajac przetacznik

SW1 za pomoca magnesu.

- Uaktywni¢ czujnik ponownie, aby sprawdzi¢, czy zielona dioda mignie
dwa razy w celu potwierdzenia potaczenia.

« Zamkngc sie¢ bezprzewodowa.

Korzystajac z urzadzenia recznego rTM:
+ Uzyskac dostep do,SensMenu’,,Add Sens’,,Open Net". Odpowiedzie¢
,NIE"(NO) na prosbe o otwarcie sieci bezprzewodowe;j.

Uaktywni¢ czujnik o identyfikatorze przeznaczonym do przydzielenia.
Korzystajac z urzadzenia recznego, wybrac¢ adres do przydzielenia na
wyswietlaczu i potwierdzi¢ identyfikator szeregowy.

« Ma koncu procedury czujnik mozna ustawi¢ w ,trybie uspienia’, jezeli
nie bedzie uzywany przez dtuzszy okres czasu. W celu ponownej
aktywagji czujnika po ustawieniu go w,trybie uspienia” nalezy wykona¢
nastepujgce czynnosci:

— Upewnic sig, ze zasilanie punktu dostepu jest wigczone.

— Aktywowac przetacznik czyszczenia SW2.

— Zamkna¢ przetacznik czyszczenia SW2, gdy zaswieci sie czerwona
dioda. Uaktywni¢ przetacznik SW1 za pomocg magnesu, aby
sprawdzi¢ pofaczenie bezprzewodowe (dwukrotne migniecie
zielonej diody).

Od tego momentu czujnik bedzie przesytat dane do punktu dostepu
co 16 minut (czas ten mozna zmienic z poziomu nadzorcy).

7.5 Sprawdzanie adresu szeregowego na

czujniku BP SE

+ Podnies¢ przetacznik czyszczenia CLEAN SW2.

« Uaktywni¢ przetacznik SW1 za pomocg magnesu.

Za pomoca mignie¢ wskazany zostanie kod kolorystyczny, jak okre$lono

ponizej:

+ miganie na z6tto, pomnozyc liczbe migniec przez 100;

= miganie na czerwono, pomnozy¢ liczbe mignie¢ przez 10;

+ miganie na zielono, pomnozy¢ liczbe mignie¢ przez 1.
wynik.

Zsumowac

+ Umiesci¢ etykiete z identyfikatorem.

« Czujnik jest gotowy do instalacji.

+ Sprawdzi¢, ile czujnikow potaczono, uzywajac urzadzenia recznego rTM
SE. SENS MENU = SENS LIST.

7.6 Sprawdzanie sygnatu
bezprzewodowego w terenie

Zapomoca urzadzenia recznego rTM SE mozna sprawdzi¢ poziom sygnatu
bezprzewodowego w terenie. Uruchomic¢ test Ping, aby wyswietli¢
poziom sygnatu bezprzewodowego na routerach i punkcie dostepu.
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7.7 Usuwanie czujnika z sieci bezprzewodowej

Z poziomu urzadzenia recznego TM SE:,SENS MENU” R USUN (REMOVE)

« Potwierdzi¢ adres:,Tak” (Yes).

7.8 RESETOWANIE czujnika EP SE

» Wyjac baterie i wcisna¢ przycisk T1, aby roztadowac¢ obwdéd.

« Wiozy¢ baterie z powrotem do komory. Diody L1, L2, L3 wiaczg sie razem, a nastepnie migna szybko kilka razy i zgasna.
» W przeciagu kilku sekund nalezy wcisna¢ przycisk T1 i przytrzymac¢ go do momentu, az pary diod L1-L3 i L2 beda miga¢ naprzemiennie (ok. 10's).
« Zwolni¢ przycisk. Diody L1, L2, L3 szybko migna kilka razy, a nastepnie zgasng (resetowanie zakoriczone).

7.9 Zmiana adresu czujnika EP SE

« Wyjac baterie.
+ Wybrac nowy identyfikator.
« Wiozy¢ baterie z powrotem.

7.10 RESETOWANIE czujnika BP SE

Zachowac zapisany adres szeregowy

Adres domyslny: 127

Umiesci¢ magnes przy przetaczniku magnetycznym SW1, zaswieci sie
zielona dioda.

Umiesci¢ magnes przy przetaczniku magnetycznym SW1, zaswieci sie
zielona dioda.

Przytrzymac¢ magnes w tym potozeniu do momentu, az zielona dioda
zgasnie i zadwieci sie zotta dioda (po 6/10 s).

Przytrzymac magnes w tym pofozeniu do momentu, az zielona dioda
zgasdnie i zaswieci sie zotta dioda (po 6/10 s).

Gdy zaswieci sie zotta dioda, natychmiast odsuna¢ magnes od
przefacznika i sprawdzi¢, czy zétta dioda miga szybko przed
wytaczeniem (RESETOWANIE ZAKONCZONE).

Gdy zaswieci sie zotta dioda, natychmiast odsuna¢ magnes od czujni-
ka i w tym samym czasie podnie$¢ przefacznik czyszczeni CLEAN
(SW2), sprawdzajac, czy zétta dioda mignie kilka razy.

Ustawic¢ przetacznik czyszczenia CLEAN w potozeniu wytaczenia (OFF)
i sprawdzi¢, czy zétta dioda wykona szybka sekwencje mignie¢ (RESE-
TOWANIE ZAKONCZONE).

7.11 Zmiana adresu czujnika BP SE

Tab.7.a

« Zresetowa¢ identyfikator czujnika do 127.

« Przydzieli¢ nowy identyfikator za pomocg urzadzenia recznego rTM SE.

Po zakoniczeniuinstalacji nalezy wpisac hasto sieciowe na urzadzeniu recznym rTM SE w celu uniemozliwienia wykonywania dziatarh bez upowaznienia.

7.12 Uruchamianie systemu

Z poziomu nadzorcy sprawdzi¢, czy:

« wszystkie urzadzenia bezprzewodowe w instalacji sg widoczne i pracuja w trybie online;

» ustawiono limity parametrow alarmowych;

« poziom i nadmiarowos¢ sygnatu bezprzewodowego (przy widocznych co najmniej dwdch urzadzeniach) za pomoca urzgdzenia recznego rTM SE.

Zainstalowa¢ dodatkowe routery w przypadku stabego lub niewystarczajacego sygnatu.
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System nalezy skonfigurowac ,warsztatowo” bezposrednio w miejscu

instalacji tak, aby kanat bezprzewodowy zostat wybrany automatycznie

(punkt dostepu). Ewentualnie system mozna skonfigurowa¢ (nawet jesli

bedzie to troche trudniejsze), gdy czujniki beda juz zainstalowane w

terenie. Podczas przydzielania adresdw, co opisano ponizej, nalezy zawsze

zwracac szczegdlna uwage, aby adresy szeregowe na punktach dostepu i

czujnikach nie byty powielone.

Skonfigurowac¢ dla urzadzer unikalne adresy szeregowe, postepowac

zgodnie z ponizszymi wskazéwkami i potaczy¢ urzadzenia.

Zawsze zapisa¢ nastepujace dane na etykiecie przeznaczonej do

umieszczenia na urzadzeniu:

« adres szeregowy;

» kanat komunikacji (dostepny z poziomu nadzorcy lub urzadzenia
recznego rTM SE);

» PANID (kod identyfikatora sieci, dostepny z poziomu nadzorcy lub
urzadzenia recznego rTM SE);

» rozszerzony PANID (kod identyfikatora sieci, dostepny z poziomu
nadzorcy lub urzadzenia recznego rTM SE).

A Wazne: w przypadku modyfikacji instalacji zawsze nalezy pamietac
o zaktualizowaniu dokumentacji.

A Wazne: w przypadku wczesniejszej konfiguracji systemu
bezprzewodowego w innym miejscu, poniewaz miejsce instalacji
czujnikdbw nie bedzie znane, nalezy zabezpieczy¢ baterie przed
niepotrzebnym roztadowywaniem. W przypadku urzadzen EP, SA, SI,
Cl: zatozy¢ ponownie folie ochronna na biegun dodatni baterii. W
przypadku czujnikéw BP SE: ustawi¢ czujniki w ,trybie u$pienia” za
pomoca urzadzenia recznego rTM SE podczas ustawiania adresu.

Podczas instalacji urzadzen nalezy postepowac zgodnie z nastepujacymi

wskazowkami:

1. okresli¢ potozenie czujnikdéw na gablotach, unikajac przeszkod,
ktére moga blokowac sygnat bezprzewodowy. Sprawdzi¢ sygnat
bezprzewodowy za pomoca urzadzenia recznego rTM SE (funkcja
Ping) i upewnic sie, czy wykrywa on przynajmniej dwa urzadzenia.

Z-HANDHELD
ZB-CAREL Ping Testll
Nodes 6
Joined 9FAl jmmm |
Channel 23 EISF
Pan 0x15B3 E152 jmm
0x803EAOQOF ggg} _-, !
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>Leave Net

Rys.8.a

Jezeli urzadzenie rTM SE nie bedzie dostepne, podczas pomiaru
sygnatu bezprzewodowego miedzy czujnikami i odpowiadajacymi
im routerami lub punktami dostepu nalezy zawsze zachowac
maksymalnie 30 m odlegtosci;

2. Routery i punkty dostepu nalezy zainstalowac na wysokosci okoto
2 do 3 m (maks. 4 m) tak, aby nie stykaty sie z duzymi metalowymi
przedmiotami (kanaty powietrzne itp.), w miejscu, w ktérym nie
wystepuja przeszkody mogace blokowac sygnat bezprzewodowy
(anteny lub inne urzadzenia bezprzewodowe badZ duze przedmioty
metalowe, zasilacze UPS, baterie) i tam, gdzie bedzie to mozliwe, w
miejscu, w ktorym bedg one widoczne dla innych routeréw, z anteng
skierowang w gore, unikajac blokady potaczenia miedzy routerami i
punktami dostepu przez przeszkody, takie jak szafy, gabloty i grube
sciany.

3. Zainstalowac routeryipunkt dostepu w potozeniach przedstawionych
na rysunku ukfadu, zachowujac zalecang odlegtos¢ (zakres roboczy
30 m).

4. Zabezpieczy¢ routery/punkt dostepu, biorac pod uwage, ze
skoro instalowane jest urzadzenie radiowe, nalezy przestrzegac
nastepujgcych prostych zasad:

— Najlepiej zainstalowa¢ urzadzenie na $cianie murowanej, unikajac
s$cian metalowych, ktére na ogét blokujg sygnat bezprzewodowy.
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— Unika¢ instalacji punktu dostepu w poblizu innych urzadzen
elektronicznych, aby ograniczy¢ zaktdcenia (przynajmniej kilka
metréw dalej).

— Podtaczy¢ sie¢ RS485 do zacisku na punkcie dostepu zgodnie z
biegunowoscia.

— Zasilanie systemu bezprzewodowego musi by¢ zawsze wigczone.
W przypadku awarii zasilania do zresetowania jednostek (czujnikdw)
moze by¢ wymagany pewien czas w zwigzku z czasem cyklu
transmisji danych (parametr TRANSM_CYCLE).

Podfaczy¢ zasilanie do routeréw i punktu dostepu (wymagane zasilanie od
12 do 24V AC). Zaleca sie zastosowanie transformatora 230V AC z wtyczka
lub transformatora o kodzie TRADR4WO12 do paneli elektrycznych. Mozna
jednak zastosowac kazdy inny transformator 12 lub 24 V AC o minimalnej
mocy 3 VA.

A Wazne: Sprawdzi¢, czy linia zasilania, doprowadzona do routeréw i
punktu dostepu jest zawsze pod napieciem (24 godziny na dobe), aby
zapobiec alarmom informujagcym o awarii potaczern z czujnikami i
niepowodzeniu podczas pobierania danych.

5. Jezelikilka urzadzen bedzie zasilanych tylko przez jeden transformator,
nalezy zwracac szczegdlng uwage na biegunowos¢ zasilacza.

6. Podtaczyc kabel szeregowy do punktu dostepu zgodnie z prawidtowa
biegunowoscia (patrz cechy kable podane ponizej).

7. Uzy¢ skrzynki przytaczowej na potrzeby transformatordw i potaczen
elektrycznych tam, gdzie bedzie to wskazane.

LINE 230Vac — — ﬂ
RS485 Modbus™— — E

Rys.8.b

8. Uzyc¢ kabla 8 mm, aby zapewni¢ odpowiednig ochrone routeréw,
czujnikéw i punktu dostepu. Zainstalowa¢ urzadzenia z dtawikiem
kablowym skierowanym w d&t, aby zagwarantowa¢ dla nich
znamionowa klase ochrony IP.

9. Unikac¢ instalowania urzadzen w warunkach o nastepujacych
cechach:

— silne drgania lub ryzyko wstrzaséw i uderzen;

— narazenie na kontakt z rozpylang woda zgodnie z klasg ochrony IP
urzadzenia;

— narazenie na bezposredni kontakt ze swiattem stonecznym lub
o0gdlny kontakt urzadzen z innymi elementami.
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Jezeli urzadzenia nie beda uzywane zgodnie ze wskazdéwkami producenta, udzielona na nie gwarancja straci waznosc.

10. JeZeli odlegtos¢ miedzy czujnikami a punktem dostepu bedzie przekracza¢ 30 m, nalezy zastosowac routery, instalujac je w zasiegu (promien
okoto 30 m), w ktérym bedg one mogty komunikowac sie z przynajmniej dwoma innymi routerami i punktami dostepu pofgczonymi z tg sama
siecig (ten sam kanat, PANID i rozszerzony PANID). Przeszkody lub grube $ciany, metalowe pdtki itp. znacznie ttumig sygnat bezprzewodowy i
zmniejszajg zasieg sieci bezprzewodowej. Sprawdzi¢ poziom sygnatu bezprzewodowego za pomocg urzadzenia recznego rTM SE (firmy Carel,
o kodzie WSO1LOTMO0). Dalsze informacje dotyczace urzadzenia recznego rTM SE mozna znalez¢ w wydanej dla niego instrukcji obstugi.

BP sensor

EP sensor

Rys. 8.

Za zarzadzanie komunikacjg miedzy urzadzeniami odpowiada protokét transmisji ZigBee™, w ramach ktérego wykorzystywane sg cechy sieci Mesh
(automatyczne wyszukiwanie tras alternatywnych).

NTC2

\ |\
L gy S
!“ BP

Rys. 8.d

11. Podfaczy¢ linie szeregowa do nadzorcy PlantVisorPRO za pomoca konwertera RS485/USB o kodzie CYSTDUMORO. Model PlantVisorPRO ma dwie
zintegrowane linie szeregowe RS485. W przypadku systemu rTM SE nalezy korzystac¢ z dedykowanej linii szeregowej Modbus®;
12. Skonfigurowa¢ nadzorce zgodnie z liczba uzywanych urzadzen. W przypadku tej operacji nalezy zapoznac sie z okreslong instrukcjg dwoch produktdw:
— PlantWatchPRO +040000020 (w jezyku witoskim)/ +040000021 (w jezyku angielskim)
— PlantVisorPRO +030220490 (w jezyku wtoskim)/ +030220491 (w jezyku angielskim)
13. Stworzy¢ dokumentacje ztozong ze wszystkich dokumentéw instalacyjnych, pamietajac o ich aktualizowaniu:
— rysunek uktadu;
— lista zainstalowanych urzadzen;
— wydruk parametréw urzadzenia ustawionych z poziomu nadzorcy:
— punkt dostepu
— routery
— czujniki.

A Wazne: Praca urzadzen bezprzewodowych zalezy w znacznej mierze od warunkéw panujacych w otoczeniu, ktdére moga z fatwoscia sie zmieniac
(przewozeni ludzie, metalowe wézki widtowe, pdtki z jedzeniem w supermarketach, metalowe drzwi, ktére sq otwierane i zamykane, niski i wysoki poziom
wilgotnosci, inne, ogdlne przeszkody), w zwigzku z czym kazdy czujnik musi zawsze widzie¢ przynajmniej dwa urzadzenia (router lub punkt dostepu), aby
zapewni¢ wieksza pewnos¢, ze dane beda dostarczane do punktu dostepu. Oprécz tego, dla nadzorcy nalezy ustawi¢ odpowiednie opdZnienie, z jakim
maja by¢ generowane alarmy dotyczace stanu OFFLINE (kilka godzin), aby unikna¢ fatszywych alarméw spowodowanych chwilowymi przerwami.
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Po zakonczeniu instalacji nalezy wpisac hasto sieciowe w celu uniemozliwienia wykonywania dziatari bez upowaznienia. Zapisa¢ hasto w dokumentach z
danymi instalacyjnymi.

Z-HANDHELD
ZB-CAREL

Network
Commands

>View Mode Contacting Insert Insert NEW Insert NE
>0Open Net Access Pnt Password Password Password
>Reset One 0000 07@35 07@35

---0k---

>Sens Menu

Press «}— Press «}—/ Press «}—/ Press key

Rys. 8.e

8.1 Mocowanie czujnikow BP SE

Czujnik BP SE instaluje sie na dostarczonym wsporniku w nastepujacy sposob:

1. Przymocowac wspornik do $ciany dwiema srubami dostarczonymi wraz z czujnikiem, pamietajac o wczesniejszych sugestiach dotyczacych blokowania
sygnatu bezprzewodowego.

2. Zamocowac czujnik na wsporniku tak, aby ustysze¢ klikniecie i zablokowac go w odpowiednim potozeniu.

o Uwaga: W celu wyciagniecia czujnika ze wspornika nalezy podnies¢ sprezyne zwalniajaca, uzywajac $rubokreta i odtaczy¢ czujnik. Podczas instalacji
czujnika BP SE zostawi¢ odpowiednig ilos¢ wolnego miejsca na potrzeby manewrowania, aby mozna byto uzy¢ srubokreta na wsporniku mocujacym jako
dzwigni w przypadku koniecznosci wyciagniecia czujnika.

\
\
\
\

click

Rys. 8.f

8.2 Mocowanie innych urzadzen

Wykona¢ 2 lub 4 otwory na metalowej obudowie.

58

Rys. 8.9

Y
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8.3 Polaczenia elektryczne

Czujnik EP SE

Urzadzenia EP SE, router-czujnik EP1, licznik impulséw i router-licznik impulséw maja dwa wejscia cyfrowe.

Za pomoca czujnikdw mozna réwniez monitorowad temperature dwdch réznych zespotow. W takim przypadku wejscia cyfrowe moga by¢ uzywane do
okreslania stanu styku ogdlnego zastosowania i nalezy je odpowiednio skonfigurowac. Opis odpowiednich wej$¢ zostanie zmodyfikowany na nadzorcy.
Jezeli uzywane bedzie tylko jedno wejscie analogowe, na drugie wejscie nalezy zatozy¢ zwore, uzywajac dostarczonego rezystora 10 K lub ewentualnie
nalezy wstrzymac alarm, odpowiednio ustawiajac parametr EN_NTC_1 lub EN_NTC_2.

» Rodzaj wejécia czujnika NTC_1 10K przy 25°C (np. NTC*HP* lub NTC*WP*).

+ Rodzaj wejscia czujnika NTC_2 10K przy 25°C (np. NTC*HP* lub NTC*WP¥).

« Cyfrowe wejscie rozmrazania (z mozliwoscig ustawienia jako zwierne lub rozwierne).

- Cyfrowe wejécie drzwi (z mozliwoscia ustawienia jako zwierne lub rozwierne).

Maksymalna dtugos¢ kabla dla czujnikéw NTC i wejs¢ cyfrowych to 10 m.

Rys.8.h
Punkt dostepu
Q
i o | EEEE
J
Rys. 8.i
Router: Wersja 230V AC Router-most: Wersja 12-24 V AC/DC
©
= T1
1
= 7/ 11 >
=) L3
I I
Rys. 8. Rys. 8.k
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Router-czujnik EP1/licznik impulséw
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CAREL
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6. przefaczniki typu DIP do ustawiania adreséw szeregowych
7. Diody
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Przyktadowa instalacja

—

Rys.8.p

potaczenia elektryczne przetacznika rTM
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Rys. 8.q Rys. 8.r

8.4 Specyfikacja kabla do potaczen szeregowych

Na potrzeby okablowania potaczenia szeregowego punktu dostepu nalezy uzy¢ 3-zytowego kabla ekranowanego (2 zyty + ekran, np. Belden 8762). Aby

zapewni¢ ochrone obudowy na poziomie IP55, nalezy uzy¢ krotkiego odcinka kabla 5-zytowego (4 zyty + ekran) i przeprowadzi¢ potaczenia szeregowe

oraz zasilanie przez skrzynke przytaczowg z listwa zaciskowa, jak przedstawiono w ramach sugestii dotyczacych instalacji. Kabel szeregowy musi mie¢

nastepujace wiasciwosci:

« skretka;

- ekranowany, najlepiej z zyta uziemiajaca;

« rozmiar AWG20 (sr. 0,7/0,8 mm, przekréj poprzeczny 0,39/0,5 mm?2);

+ znamionowa kapacytancja miedzy zytami <100 pF/m: Sprawdzi¢, czy ekran kabla jest uziemiony (tylko w jednym punkcie) po stronie pofaczenia z
nadzorca oraz czy na wszystkich podtaczonych zespotach zachowana jest prawidtowa biegunowosc.

Maksymalny rozmiar zyt, jaki jest dozwolony z uwagi na stosowane zaciski, to 1,5 mm2. Maksymalna $rednica zewnetrzna kabla nie moze przekracza¢

8 mm, aby mozna byto przetozy¢ go przez dtawik. Nalezy pamietac, ze routery i punkt dostepu wymagaja zasilania 12/24 V AC (zaleca sie stosowanie

transformatora 230 V AC z wtyczka, kod TRASP3E240, jednak mozna wykorzysta¢ dowolny transformator 12/24V AC o minimalnej mocy 3 VA, np. model o

kodzie TRADR4WO012).

Uwagi ogodlne

Wazne: w przypadku nowych instalacji czujniki, ktére zostaty skonfigurowane i zainstalowane, nie moga pozostawac aktywne ani nieuzywane przez zbyt
dhugi czas. Moze to spowodowac skrécenie zywotnosci baterii. Aby temu zapobiec, nalezy podja¢ odpowiednie kroki:
«w przypadku czujnikdw EP, SA, S, Cl nalezy zatozyc izolacje ochronng na biegun dodatni baterii;
« w przypadku czujnikéw BP SE nalezy skorzysta¢ z funkgji ,uspienia’, ktérg mozna wiaczy¢ podczas przydzielania adresu szeregowego. Aby wybudzi¢
czujnik, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:
— wiaczy¢ zasilanie punktu dostepu;
— aktywowac przetacznik SW2;
— zaczekac, az zaswieci sie czerwona dioda;
— natychmiast ponownie ustawic¢ przetacznik w pierwotnym potozeniu.

Wazne: Czujnik BP SE zostanie wybudzony, tylko jesli punkt dostepu, z ktorym jest on potaczony (te same dane komunikadji bezprzewodowej: kanat,
PANID i rozszerzony PANID), bedzie dostepny i zasilany.
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9. USTAWIANIE PARAMETROW

Nalezy pamietac o skonfigurowaniu czujnikdw z wykorzystaniem wymaganych parametréw. Minimalna konfiguracja podstawowa obejmuije nastepujace parametry:

Czujniki BP SE

Czujniki SI

TRANSM_CYCLE

Czas transmisji

TRANSM_CYCLE

Czas transmisji

LO_TEMP_TRESHOLD

Prég alarmu temperatury minimalnej

LO_TEMP_TRESHOLD

Prég alarmu niskiej temperatur

HI_TEMP_TRESHOLD

Prég alarmu temperatury maksymalnej

HI_TEMP_TRESHOLD

Prég alarmu wysokiej temperatur

Czujniki EP SE

LO_UMID_TRESHOLD

Prég alarmu wilgotnosci minimalnej

TRANSM_CYCLE

Czas transmisji

HI_UMID_TRESHOLD

Prog alarmu wilgotnosci maksymalnej

LO_TEMP_TRESHOLD 1

Prég alarmu temperatury minimalnej, sonda 1

OFFS_TEMP

Przesuniecie temperatury

HI_TEMP_TRESHOLD 1

Prég alarmu temperatury maksymalnej, sonda 1

UNIT_MIS

Jednostka miary temperatury (0 = stopnie Celsjusza, 1
= stopnie Fahrenheita)

LO_TEMP_TRESHOLD 2

Prég alarmu temperatury minimalnej, sonda 2

LO_LUX_TRESHOLD

Prég alarmu oswietlenia minimalnego

HI_TEMP_TRESHOLD 2

Prég alarmu temperatury maksymalnej, sonda 2

HI_LUX_TRESHOLD

Prég alarmu o$wietlenia maksymalnego

HIGH_TEMP_DELAY

Czas opdznienia alarmu wysokiej temperatury, sondy 1i 2

COEFF_LUX

Wspdtczynnik amplifikacji o$wietlenia (/100)

Czujniki SA

Liczniki impulséw Cl

TRANSM_CYCLE

Czas transmisji

TRANSM_CYCLE

Czas transmisji

LO_TEMP_TRESHOLD

Prog alarmu niskiej temperatur

INC_COUNTER

Wzrost wartosci licznika dla kazdego impulsu

HI_TEMP_TRESHOLD

Prog alarmu wysokiej temperatury

LO_UMID_TRESHOLD

Prég alarmu wilgotnosci minimalnej

HI_UMID_TRESHOLD

Prég alarmu wilgotnosci maksymalnej

OFFS_TEMP

Przesuniecie temperatur

UNIT_MIS

Jednostka miary temperatury (0 = stopnie Celsjusza, 1
= stopnie Fahrenheita)

Tab.9.a

A Wazne: Czujniki to urzadzenia zasilane bateryjnie, w zwigzku z czym dtuzsze przerwy miedzy transmisjami powoduja wydtuzenie zywotnosci baterii
zgodnie z ponizszymi szacunkami:

Czas transmisji w minutach Zywotno$¢ baterii w latach
1 3
5 5
10 8
15 8

Tab.9.b

(Firma CAREL nie ponosi odpowiedzialnosci za zywotnos¢ okreslonej baterii). W parametrze TRANSM_CYCLE nalezy ustawi¢ zalecany czas transmisji
wynoszacy 16 minut (960 s).

Sprawdzi¢ poziom sygnatu bezprzewodowego miedzy réznymi urzgdzeniami, aby upewnic sie, ze potgczenie bezprzewodowe jest sprawne:
+ Minimalna wartos¢ sygnatu: 8
« Sredni sygnat:od 15 do 30

+ Doskonaty sygnat: powyzej 30

9.1

AP_RX_RADIO_LEV

Radio Signal Level

AR

RX_,SG_LEVEL
Rys.9.a

Uruchamianie systemu

+ Z poziomu nadzorcy sprawdzi¢, czy:
— wszystkie urzadzenia bezprzewodowe w instalacji s3 widoczne i pracuja w trybie online;

— ustawiono limity parametréw alarmowych;

— poziom i nadmiarowos$¢ sygnatu bezprzewodowego, analizowane za pomoca recznego miernika poziomu sygnatu bezprzewodowego rTM SE,
umieszczonego w poblizu kazdego czujnika i routera, sa wystarczajace.
 Bardziej szczegdtowa analize mozna przeprowadzi¢ za pomocg routera-detektora (kod WSOTMO02M20), ktéry zaznacza wszystkie potaczenia
bezprzewodowe miedzy urzgdzeniami na wykresie lub w tabeli.
Jezeli sygnat jest staby lub niewystarczajacy, nalezy zainstalowac dodatkowe routery miedzy punktem dostepu, routerami i czujnikami.

Dla nadzorcy nalezy ustawi¢ opdznienie sygnatu alarmowego w zakresie od przynajmniej 30 do 60 minut, aby zapobiec sygnalizowaniu alarmoéw
chwilowego roztaczenia spowodowanego wptywem czynnikdw wystepujgcych w otoczeniu (przewozeni ludzie, maszyny itp.) na sygnaty bezprzewodowe.
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10. KONSERWACJA

Gtéwna konserwacja, ktéra jest wymagana po kilku latach pracy systemu rTM SE, polega na wymianie baterii (czujniki BP SE i EP SE, SA, SI, Cl). Konieczno$¢
wymiany baterii jest sygnalizowana przez zmienng alarmowa na nadzorcy.

10.1 Wymiana baterii w czujniku BP SE

Obudowa czujnika bezprzewodowego BP SE ma konstrukcje zapewniajaca wysoki stopiert ochrony. Otwarcie dwoéch plastikowych skorup w celu wymiany
baterii moze spowodowac uszkodzenie lub zlamanie wypustek blokujgcych. W zwigzku z tym dostepne sg réwniez obudowy zamienne. Podczas wyciggania
plytki elektronicznej ze starej skorupy i wktadania jej do nowej nalezy zachowac szczegdlng ostroznos¢, aby nie uszkodzi¢ komponentéw elektronicznych.

Kod stosowany przy sktadaniu zaméwienia

Kod WSO0BAT000 Bateria, zestaw pojedynczy

Kod WS00B0O1000 Tylko obudowa plastikowa
Tab.10.a

Zdjac etykiete produktu ze starej obudowy i umiescic jg na nowej lub uzy¢ nowej etykiety, przepisujac na nig te same dane.

10.2 Wymiana baterii w pozostatych urzadzeniach

W celu wymiany baterii w pozostatych urzadzeniach: zdja¢ pokrywe, wyjac baterie i wymienic jg na nowg baterie tego samego typu, pamietajac o tej samej
biegunowosci. Zamkna¢ pokrywe.

A Wazne: Uzywac wylacznie baterii o kodzie WSOOBAT000 (bateria, zestaw pojedynczy).

Zapisac date wymiany baterii w dokumentach instalacyjnych

10.3 Klonowanie czujnika na potrzeby wymiany

Klony mozna tworzy¢ w punkcie dostepu za pomoca programu Clone_AP, ktory mozna pobrac ze strony internetowej firmy CAREL pod adresem ksa.carel.
com. Przydzieli¢ czujnik z wymaganym adresem zgodnie z ponizszymi wskazdwkami:

Krok |Urzadzenie Dziatanie Uwagi
CL-1 Punkt dostepu Podtaczy¢ punkt dostepu do komputera PC, uzywajac Skonfigurowac identyfikator szeregowy 1
CAREL kod WSO1AB2M20 konwertera szeregowego USB/RS485
Cede Code
WS0LABIHZO CYSTDUMORD
Access Point I_'“""" el -
12Vac
CL-2 Program Clone_AP (program | Zainstalowac program Clone_AP na komputerze PC i 1. Ustawi¢:
mozna pobraé z vvitryny KSA |uruchomi¢ go. ) — Komun]kacja szeregowa:
firmy CAREL) e ) ~ Szybkosé komunikacj
o ) 2. Wybrac opcje,Otworz" (Open)
| 2R 3. Wybra¢ dane do sklonowania:
— Kanat
e — PANID (kod szesnastkowy)
— rozszerzony PANID (kod szesnastkowy)
4. Wybra¢ funkcje WRITE to AP’ aby ustawi¢ dane na
punkcie dostepu.
Wyswietlone zostanie okno z danymi, ktére zostang ustawione
na punkcie dostepu.
CL-3 Potwierdzi¢ dane i zaczeka¢ na zakonczenie procesu zapisu pa-
rametrow. Program zostat wyposazony w wewnetrzna funkgje,
) e s e et ktora sprawdza, czy punkt dostepu podtaczony do wybranego
A et 1 portu jest potaczony, czy nie. W przypadku jego potaczenia
BEai: mozna zresetowad go z poziomu programul.
e
Ly 15 L el A .
== | Wazne: Wszystkie dane sieci AP zostang usuniete.

CL4 | Czujniki W celu sklonowania czujnika nalezy otworzy¢ klon W miejscu instalacji wystarczy wymienic¢ urzadzenie i nie trzeba
na punkcie dostepu w sposéb pokazany powyzej, a przeprowadzac zadnej konfiguracji, lecz jedynie ustawi¢ para-
nastepnie potaczy¢ czujnik, przydzielajac do niego metry zadanego limitu temperatury.
wymagany identyfikator.

Tab. 10.b

Klona mozna utworzy¢ w biurze lub warsztacie, a punkt dostepu, routery lub czujniki mozna wysta¢ na miejsce instalacji.
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10.4 Konfigurowanie punktu dostepu za pomoca programu, Clone_AP”

Przydzielanie danych sieciowych do punktu dostepu skonfigurowanego wczesniej w innym miejscu.

Ta procedura wyglada tak samo, jak procedura przeprowadzana, gdy konieczne jest skonfigurowanie systemu w innym miejscu poprzez przydzielenie
okreslonego kanatu komunikacji bezprzewodowej.

Krok |Urzadzenie Dziatanie Uwagi
AD-1  |Punkt dostepu Podfaczy¢ punkt dostepu do komputera PC, uzywajac konwertera
CAREL kod WS01AB2M20 szeregowego USB/RS485.
((¢ \
Code Code
WSD1ABZMZD CVSTOUMORD E
RS485 — =
Access Point  |L"s%] e =
12Vac
AD-2 1. Wybra¢ adres sieciowy za pomoca przefacznikdw typu DIP
(identyfikator 1).
2. Podiaczy¢ zasilanie 12 do 24V AC/DC.
3. Wcisnac przycisk, aby uruchomic¢ automatyczng procedure w
celu wybrania nastepujacych parametrow:
— kanat;
— PANID;
— rozszerzony PANID.
4. Zaczekac na zakoriczenie procedury (miganie diody L1).
AD-3  |Urzadzenie reczne rTM SE Sprawdzi¢ przydzielone dane:
CAREL kod WS01LOTMOO + kanat;
* PANID;
* rozszerzony PANID.
L]
AD-4  |Program Clone_AP (program Zainstalowac program Clone_AP na komputerze PC i uruchomi¢ 1. Ustawi¢:
mozna pobrac z witryny KSA firmy | go. — Komunikacja szeregowa:
CAREL pod adresem ksa.carel.com) ) — Szybkos¢ komunikacji
m 2. Wybrac opcje,Otworz" (Open).
S g 3. Ustawic¢ zadany kanat bezprzewodowy.
o [ o 4. Ponownie potwierdzi¢ parametry wykryte
|"“ = przez urzadzenie reczne rTM SE:
— PANID (kod szesnastkowy);
— rozszerzony PANID (kod szesnastkowy).
SR T 5. Wybrac funkcje WRITE to AP’ aby ustawic
dane na punkcie dostepu.
Wyswietlone zostanie okno z danymi, ktére
zostang ustawione na punkcie dostepu.
AD-5 Potwierdzi¢ dane i zaczeka¢ na zakoriczenie
€3 I st e i e i procesu zapisu parametrow.
Pl D T i
v -+
TG g T W il s
1 -]

Tab. 10.c

Nastepnie przydzieli¢ czujniki i routery zgodnie z procedurami przedstawionymi w okreslonych punktach w niniejszym dokumencie.

rtM +0400030PL - rel. 1.4 - 25.09.2020 38



CAREL

11. PODSUMOWANIE OGOLNE

11.1 Podsumowanie instalacji systemu rTM SE

o Kontrola lokalizacji
+ Rysunek uktadu
+ Sprawdzi¢, czy zainstalowane sg inne systemy, ktére korzystaja z czestotliwosci 2,4 GHz.
» Upewnic sie, ze sg dostepne wolne kanaty bezprzewodowe.
« Zaznaczy¢ urzadzenia na rysunku uktadu.

9 Wybra¢ urzadzenia i oferte.
+ Przydzieli¢ urzadzenia na rysunku uktadu.
« Sprawdzi¢, czy w przestrzeni wystepujg przeszkody.
+ Przydzieli¢ adres szeregowy.
« Wypetni¢ tabele instalacyjna.

9 Konfiguracja systemu
« Ustawi¢ adres punktu dostepu.
« Skonfigurowac routery.
« Skonfigurowac czujniki.

e Instalacja

« Punkt dostepu
» Routery
« Skrzynki przytaczowe z transformatorem
« Czujniki
Sprawdzi¢ maksymalng odlegtosc i upewnic sie, ze sa dostepne dwa sygnaty bezprzewodowe dla kazdego urzadzenia, korzystajac z urzadzenia
recznego rTM SE.
e Ustawianie parametréw
« Skonfigurowac system z poziomu nadzorcy.

@ Konserwacja

« Monitorowac poziom baterii z poziomu nadzorcy.

Tab.11.a
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12. PRZYKLADOWE INSTALACIJE

CAREL

25 EP sensor
&

2

BP sensor

Rys. 12.b
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30 m

RS485 Modbus® RTU

30 m

\/

A

Rys. 12.c

Przyktadowe zastosowanie z 15 czujnikami, 1 routerem i 1 punktem dostepu
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Przyktadowe zastosowanie z 30 czujnikami, 2 routerami-mostami i 1 punktem dostepu
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Przyktadowe zastosowanie z 45 czujnikami, 3 routerami-mostami i 1 punktem dostepu

Rys. 12.f

Przyktadowe zastosowanie z 60 czujnikami, 4 routerami-mostami i 1 punktem dostepu
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13. TABELA Z IDENTYFIKATORAMI REFERENCYJNYMI PRZELACZNIKOW
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13.1 Tabela z identyfikatorami referenc

Przetacznik typu DIP

2/3/4|5/6]7 8

1

106
107
108

109

110

1

112
113

117
118
119
120
121

122
123

124

125

126

Przetacznik typu DIP

2/3/4|5/6/7,8

1

61

62

63

64
65

66
67

68
69

70
71

72
73

74
75
76
77
78
79
80

81

82

83

84
85

86
87

88
89

90
91

92
93

94
95

96
97

98
99

100
101
102
103

104
105

Przetacznik typu DIP

2/3/4|5/6]7 8

1

16
17
18

20
21

22
23

24
25

26
27

28
29
30
31

32
33

34
35

36
37
38
39
40

41

42

43

44
45

46

47

48

49

50
51

52
53
54
55

56
57
58
59
60
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Problem

Mozliwe przyczyny

CAREL

14. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Kontrole

Nie widac punktu dostepu na nadzorcy

Nieprawidtowe ustawienia parametréw komu-
nikacji

Dioda L1 miga wolno (1 s), sprawdzi¢ nastepujace punkty na

nadzorcy i punkcie dostepu:

+ adres szeregowy;

« szybkos¢ komunikacji (9600/19 200);

+ szeregowe pofaczenia elektryczne RS485;

+ ustawienia portdw szeregowych na nadzorcy; upewnic
sie, ze ustawiono prawidtowy port oraz czy ustawienia
potaczenia s3 prawidtowe.

Nie widac czujnika na nadzorcy

Nieprawidtowy model w nadzorcy

Upewnic¢ sig, ze w nadzorcy wczytano prawidtowy model.

Czujnik jest widoczny na nadzorcy, ale
znajduje sie w stanie offline

Brak komunikacji spowodowany:

+ nieprawidtowo przeprowadzonym
taczeniem;

« zaduza odlegtoscia;

- roztadowaniem baterii;

+ przydzieleniem innego adresu szeregowego
podczas rozruchu.

« Upewnic sie, Zze zdjeto izolacje ochronna z
baterii.

 Sprawdzi¢ zasilanie doprowadzane do
routeréw i punktu dostepu.

W przypadku aktywadcji czujnika dioda L1 swieci sie przez 20's,
a nastepnie gasnie. Powtorzy¢ procedure faczenia.

Uaktywni¢ czujnik, sprawdzajac czy wystepuje komunikacja
oraz czy punkt dostepu odbiera dane.

Sprawdzi¢ alarm niskiego poziomu baterii wystany do
nadzorcy.

Sprawdzi¢ komunikacje z punktem dostepu.

Zdja¢ zabezpieczenie z baterii.

W razie potrzeby zasila¢ routery i punkt dostepu za pomoca
zasilacza UPS.

Czujnik z niskim poziomem sygnatu
bezprzewodowego

Zbyt duza odlegtos¢ miedzy czujnikami a rou-
terami i punktem dostepu. Sprawdzi¢, czy nie
zmienity sie warunki wystepujace w otoczeniu
(np. szafy, potki, przegrody, zmiana potozenia
czujnika).

Umiescic¢ router w sieci miedzy czujnikiem a routerem/
punktem dostepu. Sprawdzi¢ jakos¢ sygnatu za pomoca
routera-detektora lub ewentualnie przeniesc jeden z juz
zainstalowanych routerdw.

Czujnik niepofaczony z wiasciwa siecia
bezprzewodowg

taczenie przeprowadzono, gdy otwarta byta
inna sie¢ bezprzewodowa lub gdy przed
zamknieciem sieci nie uptynat wymagany czas
wynoszacy 1 minute (w przypadku instalacji
routera).

Uaktywni¢ czujnik, aby sprawdzi¢, czy komunikuje sie ze
swoim punktem dostepu. Za pomoca routera-detektora
sprawdzi¢, czy czujnik jest podtaczony do prawidtowego
punktu dostepu.

Czujnik EP SE i EP1 SE z alarmem sondy

Otwarte wejscie analogowe (brak sondy 10K
przy 25°C B = 3435).

Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne sondy NTC lub skorzystac z
rezystora zaciskowego 10 K, dostarczonego wraz z czujniki-
em, aby zasymulowac temperature dodatnig wynoszaca 25°C.

Sprawdzi¢ parametry komunikacji: kanat
PANID
rozszerzony PANID

Uaktywni¢ czujnik i sprawdzi¢ zachowanie diody L3. Zliczona
liczba mignie¢ wskazuje, ze czujnik lub router komunikuje sie
z réznymi urzadzeniami.

Czujnik nie jest potaczony z punktem
dostepu

Nieprawidtowa konfiguracja czujnika

« W systemie moze wystepowac kilka urzadzer z tym samym
adresem szeregowym. Sprawdzi¢, czy nie wystepuija inne
urzadzenia z tym samym identyfikatorem szeregowym.

+ Sprawdzi¢, czy sie¢ jest otwarta (szybkie miganie
pomarariczowej diody).

+ Sprawdzi¢, czy zdjeto zabezpieczenie z baterii.

+ Sprawdzi¢ odlegtos¢ miedzy repeaterem/punktem
dostepu.

« Sprawdzi¢ liczbe urzadzen podtaczonych do routera lub
punktu dostepu. Dodac router, jezeli wszystkie gniazda s
uzywane.

Repeater nie znajduje sie w sieci

« Siec nie jest otwarta
« Usterka repeatera
+ Repeater nie jest zasilany

+ Otworzyc sie¢ w punkcie dostepu
+ Wymienic repeater
+ Wiaczy¢ zasilanie repeatera

Wszystko jest prawidtowo skonfigurowa-
ne, czujniki komunikuja sie i stosowany
jest jeden punkt dostepu, ale wszystkie
urzadzenia na nadzorcy znajdujg sie w
stanie offline (szara kropka)

Uruchomi¢ ponownie czas transmisji engine-
Sensor

+ Podczas konfiguracji lokalizacji na PVPRO lub PWPRO
odczekac czas cyklu odpytywania, po ktérym dopiero
urzadzenia beda widoczne w stanie online.

Podczas taczenia nowego routera z siecig
bezprzewodowa nie jest on widoczny
jako taczony (w przypadku korzystania z
urzadzenia recznego rTM SE).

Sprawdzi¢, czy router nie utworzyt nowej sieci
bezprzewodowej.

Uzyskac¢ dostep do nowej sieci bezprzewodowej za pomoca
urzadzenia recznego rTM SE i sprawdzi¢, czy adres MAC
urzadzenia zostat potaczony. Zresetowac urzadzenie i
powtdrzyc sekwencje faczenia, wybierajac odpowiednig sie¢
bezprzewodowa.

Dalsze informacje dotyczace systemu rTM SE mozna znalez¢ w instrukgji obstugi.
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Dane instalacyjne

Dane systemowe

Klient Kanat
Adres PANID
Projekt rozszerzony PANID O, 1, 2, 3
Hasto sieciowe
Data (ustawiane z poziomu
urzadzenia recznego)
Nazwa gabloty Identyfikator sze-| Adres MAC (sze- Typ urzadzenia Powiazany punkt Sonda NTC 1 Sonda NTC 2 DI1 DI 2
regowy snastkowy) dostepu
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